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1.0 Program

1.1 Popis programu

Pristroj pracuje vrezimu spojité regulace. Je vybaven dvojitym analogovym vystupem
0..10VDC/10..0VDC. Oba vystupy jsou spolu spfazeny. Jejich hodnota je navzajem opacna.
Vystupy jsou uréeny pro ovladani dvou servopohonl v inverznim rezimu. To znamend, Ze
pokud servopohon 1 je na 100%, tak servopohon 2 je na 0%. Pokud je servopohon 1 na 50%,
je servopohon 2 taktéZz na 50%. Regulace probiha tak, Ze pfi dosazeni Zzadané hodnoty jsou
oba servopohony v poloze 50%. Pokud méfena hodnota klesne o polovinu pasma regulace -
E P, bude servopohon 1 v poloze 100% a servopohon 2 v poloze 0%. Pokud méfena
hodnota stoupne o polovinu pasma regulace - £Pr~, bude servopohon 1 v poloze 0% a
servopohon 2 v poloze 100%. Cetnost regulaénich zasaht - interval zmény hodnoty vystupu
muZzete ovlivnit parametrem ¢ r u. Dale miZete parametrem & n r~ stanovit minimalni odchylku
— necitlivost regulace. Je to odchylka méfené hodnoty od Zadané hodnoty, pfi jejimz
prekro€eni dojde ke zméné stavu vystupu.

méfenf *Jo[fi'f(‘?]ta A // regula éni vystup U1=0%, U2=100%

EPr
51 regula éni vystupy U1=50%, U2=50%

Zaddana
A
// regula €éni vystup U1=100%, U2=0%

hodnota
1.2 Zobrazeni na displeji v automatickém provozu

t ! je hodnota teploty méfena vstupem t1.
5-u je okamzit4 hodnota polohy analogového vystupu 1 v procentech.

1.3 Pouziti vstup U

tl — AN1 mérena hodnota vstupem 1
t2 — AN2 nepouzito
t3 — AN3 nepouzito
t4 — AN4 nepouzito

1.4 Pouziti vystup U a signalizace na displeji

Vystupy V1, V2, V3, V4 a R nejsou v tomto programu  pouZzity.
V1 - OUTL1 nepouzito

V2 — OUT2 nepouzito

V3 — OUTS3 nepouzito

V4 — OUT4 nepouzito

V5 — OUT5 nepouzito

Ul — napét'ovy vystup v p fimém rezimu 0..10VDC

U2 — napét’'ovy vystup v inverznim rezimu 10..0VDC
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2.0 Elektrické p Fipojeni

Napéjeni 12V AC/15V DC PTC t1 - méfena teplota

X ¥ ¥ X X X X

Tes e s]e]7]e]o o]

PRy NN

AC/DC RS485 PTC PTC PTC PTC

U=0..10vDC

OouT1l ouT2 ouT3 u2 U1l
|-/ + GND +

[ ] L 1|

l3| 14| 15| 16| l7| 18| 19| 20| 21| 22| 23| 24

X % % k X X

+
U2 - povel pro 2. servopohon Ul - povel pro 1. servopohon

3.0 Parametry programu
3.1 Tabulka parametr_t

Kad Popis parametru Rozsah Preset
PRS |Heslo pro pristup k parametrim druhé Grovné -999..+1999 0
sp Z,édané hodnota pro 50% hodnoty analogovych LGP HGP 20.0°C
vystupu
£ Pr | Teplota pasma regulace 0,0..50,0°C 10,0°C
E nr | Necitlivost regulace 0,0..50,0°C 0,5°C
c nr | Cetnost regulacnich zasaht 0..999s 2s
LSP | Spodni mez pro nastaveni 5P ?_‘OSOP -50,0°C
HSP | Horni mez pro nastaveni 5P L5P..+150,0 | 150,0°C
o F ! | Posunuti stupnice méreni sondy t1 +/-20,0°C 0,0°C
r £5 | RozliSeni na displeji 0.1 1
RdA | Nulova konstanta pro napétovy vystup Ul 0..100 4
Rd N | Multiplikativni konstanta pro napétovy vystup Ul 0..255 238
r ot |Rotace zobrazeni na displeji 0.2 2
EPS |Zména hesla -999..+1999 0

VSechny parametry jsou pfistupné bez zadani hesla. DalSi servisni parametry jsou uvedeny
v prvni ¢asti nAvodu a nemusi byt pfistupné.

3.2 Popis parametr_t

» P RS » HESLO pro pristup k dalSim parametrdm je 0 (nastaveno ve vyrob é).

» §P » Zadana regula¢ni hodnota teploty pfi niZ jsou oba analogové vystupy v poloze 50%.

» £ Pr » Teplota pasma regulace. Je to pasmo teploty okolo Zzadané hodnoty. Polovina tohoto
pasma je nad Zzadanou hodnotou a polovina pod Zzadanou hodnotou. V tomto pasmu dochazi
ke spojité regulaci napétovych vystupu. Pokud méfena hodnota prekro¢i Zadanou hodnotu o
polovinu tohoto pasma, bude napétovy vystup Ul na 0% a U2 na 100% vychylky. Pokud
méfend hodnota bude nizSi nez Zzadana hodnota snizena o polovinu tohoto pasma, bude
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napétovy vystup Ul na 100% a U2 na 0% vychylky. V podstaté v tomto pasmu dochazi ke
spojité zméné obou napétovych vystupu v rozsahu 0..100%.

» & nr » Necitlivost regulace. Je to hodnota minimalni odchylky méfené hodnoty a Zadané
hodnoty, pfi které dojde ke zméné stavu vystupu. Pokud zvolite 0, budou napétové vystupy
reagovat na jakoukoliv zménu.

» ¢ nr » Cetnost regulaénich zasahd. Je to doba mezi dvéma zmé&nami analogovych vystupd.
Pfi hodnoté 0 a 1 je regulace provadéna kazdou sekundu.

» L SP » Dolni mez pro nastaveni zadané hodnoty SP.

» HSP » Horni mez pro nastaveni Zzadané hodnoty SP.

» o F ! » Posunuti stupnice — hodnota, ktera je pfi¢tena k méfené hodnoté sondou a po té je
zobrazena na displeji. Timto parametrem je mozné korigovat délku vedeni k teplotni sondé.
Rozsah je +/-20,0°C.

» r £S5 » ROZLISENI teploty zobrazované na displeji. 0..po celych stupnich, 1..po desetinach
stupné.

» AdA » Nulova konstanta pro napétovy vystup Ul. Posunuti nuly pfi nulové vychylce. Lze
nastavit uzivatelsky pfi povelu pro 0% vychylky tak, aby na vystupu byla poZzadovana hodnota
pro minimum.

» Adfl » Multiplikativni konstanta pro napétovy vystup Ul. Nasobek pro plnou vychylku. Lze
nastavit uzivatelsky pfi povelu pro 100% vychylky tak, aby na vystupu byla pozadovana
hodnota.

» r ot » Rotace zobrazeni. 0..na displeji bude cyklicky zobrazovana pravé aktualni hodnota
veli¢iny a jeji kéd oznaceni, 1..na displeji bude cyklicky probihat zobrazeni vSech méfenych
nebo vypoctenych veli€in a jejich kodua, 2..na displeji zlstane zobrazena pouze hodnota
prislusné veliCiny. V menu zobrazeni muiZete listovat tlaCitky A a Y mezi jednotlivymi
zobrazenimi.

» EPS » Zména hesla. Hodnotu kterou uvedete vtomto parametru, tak musite zadat pfi
pristim pfistupu do tabulky s chranénymi parametry heslem. (Pokud nemusite, neménte).

4.0 Poruchové stavy
4.1 Chybova hlaSeni

» Lo, Hi» Porucha vstupni sondy. Sonda nebo vedeni muze byt pferusené nebo zkratované.
Odstrarite pfi¢inu poruchy. Po odstranéni poruchy pfejde pfistroj do normélniho regula¢niho
rezimu.

4.2 Cinnost p ¥i poruse

» PFi poruSe vstupni sondy ve stavu L o je vychylka napétového vystupu Ul 100% a U2 0%.
» Pfi porusSe vstupni sondy ve stavu H. je vychylka napétového vystupu Ul 0% a U2 100%.

Vyroba a servis: Prodej:

MIRES CONTROL s.r.o.
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