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Programovatelnédici jednotka

REG10

Programl M44 regulator
pro hlidani teploty ve staji
sc¢asovanim

navod k instalaci a pouziti

- méieni a zobrazovani teploty

- rozliSeni zobrazeni po 1 nebo 0.1

- rozsah -50,0..+150,0 / -999..1999

- snadné programovani

- dvouuroviovy pristup k parametram
- komunikaéni linka RS485
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1.0Uré&eni vyrobku, vSeobecny popis

Programovateln&tidici jednotka REG10 je urena pro pouZziti v prostorach obytnych,
obchodnich a lehkéhogmyslu (def. \VCSN EN 50081-1).

Programovateln&idici jednotkaREG10 s programem TM44 je &ena pro hlidani teploty
v prostoru staje. Dvoustavowvlada ventilatory s cyklovanim az wyiech sekcich staje
nezavisle. Jednotkadii a zobrazuje teplotu a stavy vystup

2.0 VSeobecna upozor#ni
2.1.Seznamte se s nasledujicimi pokyny
- Tato girucka je sodasti vyrobku a musi byt uloZena v blizkostisfroje, aby byla
k dispozici pro snadné a rychlé ziskani informaci.
- Pristroj neni uken pro pouziti k jinym &lim, nez jaké jsou popsany v nasledujicim
textu.
- Pristroj se nesmi pouZivat ve funkci besapastniho z&zeni.
- Pred zahgjenim provozugkontrolujte rozmezi podminek dané aplikace.

2.2.Preventivni bezp&nostni opateni

- Provozovatel je povineni@d uvedenim programovateliigici jednotky do provozu
stanovit opravéné osoby pro jeji pouzivani@steni, tak aby byla zaji8ha pgedevsim
bezpé&nost osob a majetku.

- Programovatelnotidici jednotku je mozné pouzivat jen éetiim, pro které je technicky
zpasobild v souladu s podminkami stanovenymi vyrobcem.

- Samostattimohou programovatelndidici jednotku obsluhovat jen pracovnigesre a
duSevig zpisobili, starSi 18-ti let, prokazatélrzaSkoleni pro jeji obsluhu a seznameni
s ndvodem k pouzivani, ktery musi byt uloZzen nduakg¥istupném mist

- Obsluha je povinna provédpravidelné vizualni kontroly stavuifzeni a zajistit jeho
zakladni oSe¢eni.

- Bezpé€nostni znéky, symboly a napisy na #iaeni je nutné udrZzovatdistém stavu. R
jejich poSkozeni nebo tiéelnosti je provozovatel povinen obnovit jejictagtvy souladu
s pavodnim provedenim.

- Prace na elektrickém #aeni mohou provadl pouze pracovnici s odpovidajici
elektrotechnickou kvalifikaci ve smyslu VyhlaskyUBP a CBU ¢&. 50/1978 Sb. a
sezndmeni se #iaenim v patbném rozsahu.

- POZOR ! Na vystupnich svorkach programovatelnéidici jednotky pouZzivejte vzdy
jen jeden druh napéti, nikdy vedle sebe nefipojujte bezpeéné a nizké nagti !

- Pfed ipojenim gistroje gekontrolujte napajeci nap.

- Nevystavujte fistroj pisobeni vody nebo vlhka a pouZivejte ho vyh&gadmamci
piedepsanych provoznich podminek. Zabravlivu vyrazného kolisani ztn okolnich
teplot [ vysoké atmosféerické vihkosti, aby nedochézelokk@denzaci vodnich par
V pristroji.

- Pfed zahgjenim jakychkoliv udrZiskych praci odpojte veSkeré elektrickévpdy!

- Pristroj neotevirejte, veSkeréipojeni prove’te p'es svorkovnice ffistroje.

- V piipact poruchy nebo Spatné funkce odeSletistmj spolu s podrobnym popisem
vzniklé zavady z§ distributorovi.

- DodrZujte pedepsanou hodnotu maximalniho proudového zatizgsfuphi — viz
elektrické udaje.
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- Ujistéte se, Ze fivody k sondam, ifvody k zaézi a napajeci fivody jsou ulozeny
odckler¢é a dostaténé daleko od sebe, bez vzajemnéliidéni a bez sowtiného vedeni.

- P¥i aplikaci v prostedi, kde nize byt zvySena uUroviepramyslového ruSeni, pouzijte
sitovy filtr a prepitové ochrany.

3.0 Technické udaje
3.1.Elektrické udaje
- Napajeni12V AC/DC +/-15%
- Prikon: cca 3VA
- Vstupy: 4x PTC
- Vystupy: 4x relé siepinacimi kontakty
- Zak7 relé: 8A odporoveého charakterti p50V AC
- POZOR ! Na vystupnich svorkach programovatelnéidici jednotky pouZzivejte vzdy
jen jeden druh napéti, nikdy vedle sebe nefipojujte bezpeéné a nizké nati !
- Stuper znetisteni dleCSN 33 0420: |
- Zatizeni ochranné&ifdy dleCSN 33 0600 : II
- Prepitovéa kategorie umighi pristroje dleCSN 33 0420: Il

3.2.Mechanické udaje

- Pouzdro: MODULBOX H53, NORYL UL 94 V-0

- Rozmery: 90x71x58 (vxsxh)

- Hmotnost: 200g

- Montaz: na listu DIN, $ka 4 moduly

- Pfipojeni: Sroubovaci svorkovnice daipezu 2,5mm

- Stupe kryti: IP20

- Provozni teplota: 0 az 55°C

- Provozni relativni vlhkost: 30 az 95% r.v. ben#tenzace

- Skladovaci teplota: -10 az +60°C

- Nadmdska vyska: 2000m

- Programovatelndidici jednotka je wena do prosedi definovanénCSN 33 2000-3
s nasledujicimi wjSimi vlivy: AB5 — Prostory chramé pged atmosférickymi vlivy
s regulaci teploty

3.3.Funk¢éni udaje

- Regulace: dvoustavova ON/OFF

- M¢tici rozsah: -50,0...+150,0 jednotek pro teplotu

- RozliSeni: po celych jednotkach nebo po desetindc
- Presnost: +/-0,3; +/- 1 digit

- Perioda vzorkovani / perioda regulace: 0,25/1s

- Sériové komunikéni rozhrani: RS485

- Zdznam pednastavenych paramitpantt EEPROM

Strana 4 (celkem 14)
Tmd44.doc



MIRES CONTROL s.r.o. - Programovatelnédici jednotkaREG10

3.4.Znaceni pouzité na z#izeni

% Programovatelnad ridici jednotka Druh programu

[ Napajeci nagti EMGIO Program: ——

"~ Napéjeni: 12VAC/DC +/-15% Dvojta izolace

Prikon jednotky [ Ptikon: 3VA
[ J/—"KIWZI'Z P20 j/ Komunikani
: linka
| —

W/ Vystupy: relé 8A odporového
charakteru pfi 250VAC, 0..10VDC -
E Typ vystum ~ Vstupy: PTC, PT'IOO,W Znatka shody
- Komunikace: RS485
[ Typ vstui { Vyrobni ¢islo:

| B

Vyrobee: Jiti MATOUS Vyrobni¢islo
T T T T T T Pripojeni
[ Oznaeni pouiitl’/’%”_a tD3 O EI[JI] AT reapay | : komunikace
[ Méfenateplota%'ﬁmﬂs‘l 8 76[6[4]3] 2

[ Ty ]7?1 ‘g | T' VDZ |\[ VD3 | 'T Vljt Oznaeni
Pripojeni vystuph ; [—_  moznosti pouZi
[18[14 (1516 [17 [18 [19[20]21[ 22|23 | 24 |

4.0Baleni, skladovani, manipulace, doprava, vybaleni kontrola
4.1.Baleni a skladovani
- Pristroj skladujte v fivodnim obalu fi teplotach od —10°C do +60°C.
- Pristroj vyndejte z obalu aZi@d jeho pouzitim, zabranite tim moznému poSkozeni
pristroje.
- Obal je vyroben z recyklovaného papiru.dBjej odevzdejte organizaci zabyvajici se
shkérem tohoto materialu nebo jej vyite do kontejneru pro sbstarého papiru.
- S&ek, do kterého je programovatelfidici jednotka zabalena a ktery zatje jejimu
poSkrabani a zapraSeni, je vyroben z polyetylérit).(Fento material Ize ukladat na
skladkach, aniz jeho rozkladné produkty kontamimidu nebo spodni vody aigeho
spalovani ve spalovnach odpédievznikaji toxické produkty. Tento&k Ize vyhodit do
normalniho odpadu.

4.2.Manipulace a doprava
- S istrojem manipulujte a dopravujte jej az do jemstalace v originalnim obalu.
- Vyvarujte se paiin pristroje, udekm pristrojem nebo dofijstroje.

4.3.Vybaleni a kontrola

- Po vybaleni fistroj zkontrolujte, zda neni fyzicky nebo jinakSgozen.

- PoSkozeny fistroj nepouzivejte.

- Zkontrolujte ozn&eni na Stitku, zda odpovida objednanym poZaitavk
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5.0Instalace
5.1. Mechanickd montaz
Pristroj je uten pro montaz na DIN liStu do rozv&d nebo do z&dzeni. Pouzdroistroje
je mechanicky pizptisobeno k imému usazeni.
Okolo pistroje doportujeme ponechat dostatek prostoru ptggeni napajeni, sond,
piipadné komunikéni linky a vystuf. Regulator musi byt instalovan na mishragném
proti extrémnim dedim, naraam, vod, prasnosti, agresivnim plym a na mist, kde
teplota a vlhkost okolniho prdetli nepesahuji povolené provozni limity uvedené
v technickych adajich.

5.2.Elektricka montaz

Pristroj je vybaven Sroubovaci svorkovnici priippjeni kabel s pifitezem vodie do
2,5mnf. Pred dipojenim vodéi se ujistte, Ze napajeci e v souladu s pozadavkem
piistroje. K napajeni pouzijte bezpmstni transformator nebo stejnasny zdro;.

Pristroj umistte co nejdale od zdnbjrusivého elektromagnetického pole (hamotory,
styka'e, relé, servopohony, solenoidy, frekéehmenice).

Pristroj dopordgujeme chranit proti pulznimu iggsti. Toho Ize docilit dodrzenim
nésledujicich zasad:

- odcklit napdjeni za&Zi (vystupy regulatoru) od napajeni regulatoru

- kabely sond, kabel komunikai linky a kabely napajeni regulatoru musi byt vede
odcklene od kabel napajeni z&Ze a to bez vzajemnéhdikeni a smyek

- k civkdm stykai pripojit R-C filtry

- pouzit stigkného vedeni k sondam

- v piipact silného pole radiovych vin, jégba gistroj umistit do uzenimého kovového
pouzdra

- pouziti grepit'ovych ochran pro napajeni a pro vstupisiroje

Neprekratujte maximalni proudové hodnoty povolené u jedmgth vystum. V pripad

vix 7

Sondy montujte tak, aby nedoslo k jejich mechamuk@oskozeni.
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Nasledujici elektrické zapojeni nezahrnuje jitni jednotlivych prvka systému.
Jisténi dophite dle prikoni pouZzitych prvki!!
5.3.Elektrické zapojeni

Méfené teploty
T1 T2 T3 T4

Napajeni 12V AC/DC []

5|16 78] 9101112

NERNEREREN

AC/DC Rs485 PTC PTC PTC PTC

REG 10

OuTl ouT2 ouT3 ouT4
] ] ] ]

X
3
|

X
|
B

1 s A e A O
13| 14| 15| 16| 17| 18| 19| 20| 21| 22| 23| 24
X X X X
L
z1 z2 z3 24 []
N

Spinané zatéze

6.0 Cinnost pristroje
6.1.Ovladani
Pristroj je navrZzen sohledem na jednoduchost oviad@nnastaveni jednotlivych
parametii. Z divodu bezpénosti celého technologického procesu jsou parametry
rozc&kleny do dvou urovni. V prvni Urovni jsou ungisy parametry, které se mohowmit
casto a heslo profistup do druhé Urownparamedi.

Program TM44 obsahuje v prvni Urovni paramgtouze parametri?01, P02, P03, P04,
které maji vyznam hlavni Zadané hodnoty teplotyidamém prostoru. DalSi parametry je
mozné nénit pouze po zadani spravného hesla.

Po stisknuti tléitka P na 5s se na displeji zobra201 Po kratkém stisknuti itétka P se
na displeji zobrazi aktualni Zzadana hodnota. Halsetda zitSovat nebo zmenSovat ve
svém rozsahu titky A a v. Nova hodnota se do péthulozi po stisknuti tlétka P.
Zaroveh se zobrazi kéd parametru. Po stisknutiitka A neboV se zobrazi nasledujici
nebo gedchozi kod parametru. Pokud se na displeji zol?AS, stiskréte tlatitko P.
Zobrazi se hodnota 0. Zadejte hodnotu hesla. Hadseta z&tSovat nebo zmensSovat ve
svém rozsahu ttdtky A a ¥. Hodnota se testuje po stisknuticitka P. Spravné zadani
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hesla rozblika t&ku s ozndenimS u praveécislice nahee a povoli editaci paramétdruhé
arovre. Heslo je dano doifstroje ve vyrob a uzivatel nema moznost hamit. Hodnota,
kterou musite zadat, je uvedena v tabulce parémBnogramovani dalSich paranigtr
které jsou chr&my heslem, provedete obdabjako zadani hesla. Po stisknuticftha A
nebov se zobrazi nasledujici nebiedchozi kdd parametru. Pokuil pobrazeném kédu
parametru stisknete ko P, zobrazi se hodnota daného parametru. Tato sectiorat
nebo zmenSovat ve svém rozsahditky A a Y. Nova hodnota se do pé&thulozi po
stisknuti tl&itka P. Zarovei se zobrazi kéd parametru. Po stisknufiitka A nebov se
zobrazi nasledujici nebdquichozi kod parametru. Dale se postupuje stejnyimabem.
Pro opu&tni menu parametmesmi byt po dobu 10s stisknuto Zadnéitia.

Zobrazovani rfenych hodnot vstupnich véiln je provadno tak, Zze se na displeji po
zapnuti napajeni nebo stmi tla&itka A zobrazi kéd1 (pripadre jiny kéd) na 1s. Po té
se zobrazi gfend hodnota vstupni veilny. Pokud stisknete tiitko A vicekrat za
sebou, budou se na displeji zobrazovat i da§eme nebo vyptiené hodnoty nebo stavy.
Pokud tl&itko uvolnite, dojde éhem 2s k automatickémugpnuti popisu veliny na jeji
hodnotu.

tl je meiend teplota v prvni sekci

t2 je mefena teplota ve druhé sekci

t3 je mefena teplota vaeti sekci

t4 je mefena teplota veétvrté sekci

6.2. Program
Pristroj pracuje v rezimu dvoustavove regulace ON/OFF

ProgramTM44 je uken k regulaci teploty ve staji s mozno#tieni azétyr sekci
nezavisle na s@b

Zadanou hodnotu teploty sekce 1 nastavte v paran®il Zadané hodnoty pro
sekce 2, 3 a 4 jsou v parametrded2, P03 a P04. V parametruCO1 nastavte teplotni
diferenci pro Zzadanou hodnotu sekce 1. Diference gekce 2, 3 a 4 nastavte
v parametreciC02, C03 a C04. Diference je hodnota, o kterou musi byiema teplota
vysSi, nez zadana hodnota, aby doSlo k sepntilupného vystupu. K vypnuti
piislusného vystupu dojde, aZéfana teplota klesne na hodnotu Zadané hodnoty. To
znamena, Ze pokud bude Zzadana hodnota 25°C arai&e2°C, tak vystupl sepne fi
vzrastu merené teplotytl nad 27°C. Vystup bude sepnuty az do doby, kdyotepll
klesne pod 25°C.

Program TM44 podporuje cyklovani vystupu, pokud je teplota dlodol pod
Zadanou hodnotou. Toto cyklovani umoZni &ddni agresivnich par z prostoru.
V parametruC21 nastavteas, kdy bude vystupl zapnuty. Jednotky tohot@su nastavte
v parametruC37. Pro sekundy nastavte 0, pro minuty nastavte paMmetruC25
nastavtecas, kdy bude vystupl vypnuty. Jednotky tohotéasu nastavte v parametru
C41 Pro sekundy nastavte 0, pro minuty nastavte kuédPmastavite&as zapnuti na O,
nebude se cyklovat a vystufh bude i dosazeni Zadané hodnoty a jejim podk&ro stale
vypnuty. Pro vystupy?2, v3 a v4 nastavte fislusné hodnoty pro cyklovani v parametrech
C22, C23, C24, C26, C27, C28, C38, C39, C40, C423CC44.

Pri poruSe teplotni sondyi@jde regulace ifisluSného teplotniho vstupu do rezimu
cyklovéani, kdy vystuprl bude cyklovat dle igdnastavenycliasi v parametrectC29 a
C33. C29 je ¢as zapnuti v sekundachCa83 je ¢as vypnuti v sekundach. Pro vystwd
v3 a v4nastavte fisluSnécasy v sekundach v parametre€B0, C31, C32, C34, C35,
C36. Pozor tyto havarijnicasy jsou nastavitelné pouze v sekundach. Pokudavitest
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hodnotyc¢asu zapnuti na 0 sekund, nebudou vystupy sepnoigudPnastavite hodnoty
¢asu vypnuti na 0 sekund, budou vystupy sepnutyetnRokud budowasy zapnuti i
vypnuti nastaveny na 0 sekund nebudou vystupy $gpnu

Déale program TM44 umdikije pouziti mé& nez 4 sekci. i#sluSnou sekci iivete
vypnout v parametrech, i2, i3, i4. Pokud bude &ktery z €chto parametr nastaven na
hodnotu 0, nebude se zobrazovislpsna mifena hodnota na displeji diglusny vystup
bude trvale vypnut, to znamena, Ze nebude ani egkldodrzte prosim zasadu zapnuti
alespa jedné sekce. Pokud vSechny sekce vypnete, dgdbllkkovani regulace iidtroj
vyprete a zapite. Dojde k aktivaci prvni sekce.

7.0 Parametry
7.1. Tabulka parametri
Kéd Popis parametru Meze nastaveni| Pednastaveni
PAS Heslo pro Fistup k dalSim parametniim 0..999 24
PO1 | SET1 Nastaveni zadané hodnoty teploty sekce 1 5CC09 19°C
P02 | SET 2 Nastaveni Zzadané hodnoty teploty sekce 2 6cC10 20°C
P03 | SET 3 Nastaveni Zzadané hodnoty teploty sekce 3 TC11 21°C
P04 | SET 4 Nastaveni zadané hodnoty teploty sekce 4 a1z 22°C
Col1 |TD1 Diference Zadané hodnoty sekce 1 0..20°C C5°
C02 |TD 2 Diference zadané hodnoty sekce 2 0..20°C C5°
C03 | TD3 Diference Zadané hodnoty sekce 3 0..20°C C5°
C04 | TD 4 Diference zadané hodnoty sekce 4 0..20°C C5°
C05 | MINSET 1 | Minimalni hodnota pro P01 0..C09°C 0°C
C06 | MINSET 2 | Minimalni hodnota pro P02 0..C10°C 0°C
C07 | MINSET 3 | Minimalni hodnota pro P03 0..Cl11°C 0°C
C08 | MINSET 4 | Minimalni hodnota pro P04 0..C12°C 0°C
C09 | MAXSET 1 | Maximalni hodnota pro P01 C05..+50°C 5@
C10 | MAXSET 2 | Maximalni hodnota pro P02 C06..+50°C 5@
C11 | MAXSET 3 | Maximalni hodnota pro P03 C07..+50°C 5@
C12 | MAXSET 4 | Maximalni hodnota pro P04 C08..+50°C 5@
C21 | CYKLON 1 | Cas zapnuti i cyklovani vystupu v1 0..999 10
C22 | CYKLON 2 | Cas zapnuti ¥ cyklovani vystupu v2 0..999 10
C23 | CYKLON 3 | Cas zapnuti i cyklovani vystupu v3 0..999 10
C24 | CYKLON 4 | Cas zapnuti i cyklovani vystupu v4 0..999 10
C25 | CYKLOF 1 | Cas vypnuti pi cyklovani vystupu v1 0..999 10
C26 | CYKLOF 2 | Cas vypnuti pi cyklovani vystupu v2 0..999 10
C27 | CYKLOF 3 | Cas vypnuti pi cyklovani vystupu v3 0..999 10
C28 | CYKLOF 4 | Cas vypnuti pi cyklovani vystupu v4 0..999 10
C29 | TIMEON 1 | Cas zapnuti vystupu v1 i poruse sondy t1 0..999s 10s
C30 | TIMEON 2 | Cas zapnuti vystupu v2 i poru$e sondy t2 0..999s 10s
C31 | TIMEON 3 | Cas zapnuti vystupu v3 i poruse sondy t3 0..999s 10s
C32 | TIMEON 4 | Cas zapnuti vystupu v4 i poruse sondy t4 0..999s 10s
C33 | TIMEOF 1 | Cas vypnuti vystupu vi (i porude sondy t1 0..999s 10s
C34 | TIMEOF 2 | Cas vypnuti vystupu v2 (¥ porude sondy t2 0..999s 10s
C35 | TIMEOF 3 | Cas vypnuti vystupu v3 fFi porude sondy t3 0..999s 10s
C36 | TIMEOF 4 | Cas vypnuti vystupu v4 i poruse sondy t4 0..999s 10s
C37 | CJEDON 1 | Jednotky&asu zapnuti g cyklovani vi, 0..s, 1..min 0.1 0
C38 | CJEDON 2 | Jednotky&asu zapnuti g cyklovani v2, 0..s, 1..min 0.1 0
C39 | CJEDON 3 | Jednotky&asu zapnuti g4 cyklovani v3, 0..s, 1..min 0.1 0
C40 | CJEDON 4 | Jednotkyéasu zapnuti @i cyklovani v4, 0..s, 1..min 0.1 0
C41 | CJEDOF 1 | Jednotkyéasu vypnuti pfi cyklovani vi, 0..s, 1..min 0.1 0
C42 | CJEDOF 2 | Jednotky&asu vypnuti pfi cyklovani v2, 0..s, 1..min 0.1 0
C43 | CJEDOF 3 | Jednotky&asu vypnuti pfi cyklovani v3, 0..s, 1..min 0.1 0
C44 | CJEDOF 4 | Jednotky&asu vypnuti pfi cyklovani v4, 0..s, 1..min 0.1 0
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001 | OESET 1 Hogjnota pr|p0cter]a k me.rene.hodnolf 1. vstupu' +/-10,0°C 0
z dilvodu posunuti stupnice vlivem délky vedeni

002 | OESET 2 Hognota pr|p0cter]a k me_rene_hodnol§ 2. vstupu, +/-10,0°C 0
z divodu posunuti stupnice vlivem délky vedeni

003 | OFSET 3 Hognota prlpOcter]a k me_rene_hodnoé, 3. vstupu, +1-10,0°C 0
z divodu posunuti stupnice vlivem délky vedeni

004 | OFSET 4 Hogjnota pr|p0cter]a k me.rene.hodnolf 4. vstupu' +/-10,0°C 0
z ditvodu posunuti stupnice vlivem délky vedeni

i01 |INSTAL1 Instalace 1. vstupu a vystupu, 0..nenl,..je instalovan 0.1 1

i02 | INSTAL 2 Instalace 2. vstupu a vystupu, 0..nenl..je instalovan 0.1 1

i03 | INSTAL 3 Instalace 3. vstupu a vystupu, 0..nenl...je instalovan 0.1 1

i04 | INSTAL 4 Instalace 4. vstupu a vystupu, 0..nenl..je instalovan 0.1 1

01 | RESOL Rozhs.,er'n teioloty na displeji, 0.. po celych, 1..po 0.1 1
desetinach °C

r02 | ADR485 Adresa jednotky pro komunikaci po linceRS485 1..127 1

7.2.Popis parametni

» PAS » HESLO pro pistup k dalSim paraméin je 24. Je mozné zemit na gani
zékaznika manipulaci u vyrobce.

» P01 » Nastaveni Zzadané hodnoty teploty pro vystipPokud je teplotél niZSi, nez
teplota v tomto parametru, je vystufp vypnut nebo mize cyklovat dle pednastavenych
¢adl. K zapnuti vystupwl dojde pokud réfend teplota bude vySSi o hodnotu diference
v parametruCOlL

» P02 » Nastaveni Zzadané hodnoty teploty pro vysitBpPokud je teplot#2 nizsi, nez
teplota v tomto parametru, je vystuf vypnut nebo mize cyklovat dle pednastavenych
¢adl. K zapnuti vystupw?2 dojde pokud réfend teplota bude vySSi o hodnotu diference
v parametruiC02.

» P03 » Nastaveni Zzadané hodnoty teploty pro vysit8pPokud je teploté3 nizsi, nez
teplota v tomto parametru, je vystup vypnut nebo mize cyklovat dle pednastavenych
¢adl. K zapnuti vystupw3 dojde pokud réfend teplota bude vySSi o hodnotu diference
v parametruCO03.

» P04 » Nastaveni Zzadané hodnoty teploty pro vystdpPokud je teplot#4 nizsi, nez
teplota v tomto parametru, je vystup vypnut nebo mize cyklovat dle pednastavenych
¢adl. K zapnuti vystupw4 dojde pokud réfend teplota bude vySSi o hodnotu diference
v parametruCO4.

» CO1 » Diference hlavni Zzadané hodnoty sekce 1 dR0iE

» C02 » Diference hlavni Zadané hodnoty sekce 2 dR0#

» C03 » Diference hlavni Zzadané hodnoty sekce 3 dR0i®

» C04 » Diference hlavni Zadané hodnoty sekce 4 de0ve

» CO5 » Minimalni hodnota nastavitelna v parameR@QL Zabrauje biZznému uzivateli
neznalému hesla, aby nastavil Zddanou hodA@iumimo rozumnou mez.

» C06 » Minimalni hodnota nastavitelna v parameR@2 Zabrauje biZznému uzivateli
neznalému hesla, aby nastavil Zddanou hodA@&mimo rozumnou mez.

» CO7 » Minimalni hodnota nastavitelna v parameR@3. Zabrauje biZznému uzivateli
neznalému hesla, aby nastavil Zddanou hodA@8mimo rozumnou mez.

» C08 » Minimalni hodnota nastavitelna v parameR@4. Zabrauje biZznému uzivateli
neznalému hesla, aby nastavil Zddanou hodA@&mimo rozumnou mez.

» C09 » Maximalni hodnota nastavitelnd v parametR0l Zabrauje EZnému
uzivateli neznalému hesla, aby nastavil Zadanomdtod®01 mimo rozumnou mez.

» C10 » Maximalni hodnota nastavitelnd v parametR02 Zabrauje EZnému
uzivateli neznalému hesla, aby nastavil Zadanomdtod®02 mimo rozumnou mez.

» C1l1l» Maximalni hodnota nastavitelnd v parametR03 Zabrauje ©EZnému
uzivateli neznalému hesla, aby nastavil Zadanomdtod03 mimo rozumnou mez.
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» C12 » Maximalni hodnota nastavitelnd v parametR04. Zabrauje ©EZnému
uzivateli neznalému hesla, aby nastavil Zadanomtod®04 mimo rozumnou mez.

» C21 » Cas v jednotkach danych parametr€8iz, kdy je vystupsl sepnuty v pipads,
Ze je ngtena teplotdl niZSi, nez Zadan& hodnota v paramepi

» C22 » Cas v jednotkach danych parametr€Bs, kdy je vystups2 sepnuty v pipads,
Ze je ngtena teplotd2 niZsi, nez Zadan& hodnota v paramea

» C23 » Cas v jednotkach danych parametr€go, kdy je vystups3 sepnuty v pipad,
Ze je ngrena teplotd3 niZSi, nez Zadan& hodnota v paramewa

» C24 » Cas v jednotkach danych parametr€d0, kdy je vystups/4 sepnuty v pipadt,
Ze je ngtena teplotd4 nizsi, nez Zadan& hodnota v paramewd.

» C25» Cas vjednotkach danych parametreddl, kdy je vystupvl rozepnuty
Vv pripack, Ze je nérena teplotdl niZsi, nez Zadani hodnota v paramei

» C26 » Cas v jednotkach danych parametre@d2, kdy je vystupv2 rozepnuty
Vv pripac, Ze je nérena teplotd2 niZsi, nez Zadan hodnota v paramewa

» C27 » Cas v jednotkach danych parametre@d3, kdy je vystupv3 rozepnuty
Vv pripack, Ze je nérena teplotd3 niZsi, nez Zadana hodnota v paramea

» C28 » Cas v jednotkach danych parametre@d4, kdy je vystupvé4 rozepnuty
Vv pripac, Ze je ndfena teplotdd nizsi, nez Zadana hodnota v paramed.

» C29 » Cas v sekundéch, kdy je vystup sepnuty i poruse teplotni soncht.

» C30 » Cas v sekundéach, kdy je vystup sepnuty pi poruse teplotni sondy.

» C31 » Cas v sekundéach, kdy je vystup sepnuty i poruse teplotni sondg.

» C32 » Cas v sekundéach, kdy je vystup sepnuty pi poruse teplotni soncy.

» C33 » Cas v sekundéach, kdy je vystup rozepnuty pi poruse teplotni sondt.

» C34 » Cas v sekundéach, kdy je vystup rozepnuty pi poruse teplotni sondg.

» C35 » Cas v sekundéach, kdy je vystup rozepnuty pi poruse teplotni sondg.

» C36 » Cas v sekundéach, kdy je vystup rozepnuty pi poruse teplotni soncd.

» C37 » Jednotkyasu pro parame@21. 0..sekundy, 1..minuty.

» C38 » Jednotkyasu pro parame@€22. 0..sekundy, 1..minuty.

» C39 » Jednotkyasu pro parame@23. 0..sekundy, 1..minuty.

» C40 » Jednotkyasu pro parame@€24. 0..sekundy, 1..minuty.

» C41 » Jednotkyasu pro parame@25. 0..sekundy, 1..minuty.

» C42 » Jednotkyasu pro parame@€26. 0..sekundy, 1..minuty.

» C43 » Jednotkyasu pro parame@27. 0..sekundy, 1..minuty.

» C44 » Jednotkyasu pro parame@€28. 0..sekundy, 1..minuty.

» 001 » Offset, posunuti stupnice pro 1. vstup. Je to htairidera je fictena k n¢iené
hodnot pied jejim zobrazenim na displeji a vyhodnocenim leeu Pouziva se jako
kompenzace délky vedeni k sénd

» 002 » Offset, posunuti stupnice pro 2. vstup. Je to htairidera je fictena k n¢iené
hodnot pred jejim zobrazenim na displeji a vyhodnocenim legju Pouziva se jako
kompenzace délky vedeni k sénd

» 003 » Offset, posunuti stupnice pro 3. vstup. Je to htairidera je fictena k ngrené
hodnot pied jejim zobrazenim na displeji a vyhodnocenim leefu Pouziva se jako
kompenzace délky vedeni k sénd

» 004 » Offset, posunuti stupnice pro 4. vstup. Je to htairidera je fictena k n¢iené
hodnot pred jejim zobrazenim na displeji a vyhodnocenim legu Pouziva se jako
kompenzace délky vedeni k sénd

»i01» Instalace 1. vstupu. 0..vstup neni pouZit, nezaljegasze ndiena hodnota a
prislusny vystup neni spinan. 1..vstup je pouZitranlje se rrena hodnota aifslusny
vystup je spinan v zavislosti na regirliach parametrech.
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»i02 » Instalace 2. vstupu. 0..vstup neni pouZit, nezaljegaze ndrend hodnota a
piislusny vystup neni spinan. 1..vstup je pouZitraolje se rrena hodnota aifslusny
vystup je spinan v zavislosti na reginach parametrech.

»i03 » Instalace 3. vstupu. 0..vstup neni pouZit, nezaljegasze ndiena hodnota a
prislusny vystup neni spinan. 1..vstup je pouZitranlje se rrena hodnota aifslusny
vystup je spinan v zavislosti na regirliach parametrech.

»i04 » Instalace 4. vstupu. 0..vstup neni pouZit, nezaljegaze ndrend hodnota a
piislusny vystup neni spinan. 1..vstup je pouZitraolje se rrena hodnota aifslusny
vystup je spinan v zavislosti na reginach parametrech.

» r01 » RozliSeni na displeji. 0..po celych °C, 1..po deseh °C.

» r02 »  Adresa jednotky pro komunikaci po lince RS485 stizaghym systémem.

7.3.Parametry, které je mozné zadat z PC:

Heslo Hodnota ifistupového hesla

AD_FILTER Parametr integtai filtrace (rozsah 0-10, dop. hodnota=3)
AD_LAST Parametr firastkové filtrace (rozsah 0, 20-250, dop. hodnota=50)
(vstupni signaly jsou pe¥rsvazany s HW regulatoru a nelze je Sk&pnat)

AD FAST Definice rychlosti AD fevodu. 0=AD pevod 1x za sec., 1=2x za sec.

8.0 Poruchové stavy
8.1.HlaSeni na displeji
» Hi » Porucha sondy. Sonda nebo vedefZzenbyt gerusené. Po odstram péiciny
poruchy pistroj automaticky hlaSeni ukéin bez jeho odpojeni od napajeni.
» Lo » Porucha sondy. Sonda nebo vedefizenbyt zkratované. Po odsteéamn piiciny
poruchy pistroj automaticky hlaSeni ukéin bez jeho odpojeni od napajeni.
Tato hlaSeni se zobrazuji mistéiené hodnoty fislusného vstupu.

8.2.Cinnost p¥i poruse
Pri poruse teplotni sondy &ae islusny vystup cyklovat dlefpdnastavenychiagi. Po
opraw teplotni sondy dojde k automatickémieghodu do normalni regulace.

9.0 Mozné chyby uzivatele
9.1.Nevhodné nastaveni parameii
Z mnohaletych zkuSenosti taetliska oprav zahratmich elektronickych regulator
vyplynul zawr, Ze nejastjSi zavadou je nevhodné nastaveni paraireetrasledna Spatna
funkce gistroje. Jedné se hla¥mm nastaveni paraméttadi a meznich teplot. Parametry
sc¢asovym nastavenim by nélyobsahovat v realném pouziti nulu.

9.2.Nevhodna instalace nebo pouziti

Z dosavadni praxe vyplynuly dalSi zéy. Uzivatel neni schopen spravipopsat stj
regul&ni proces a zvoli si regulator s nevhodnou konfigumebo programem. Tento
problém se vyskytuje hla¥nz cenového wlvodu. DalSicastou zavadou je instalace
v nevhodném prostdi a hlava v prostedi, ve kterém jsou dalSi prvky produkujici svoji
¢innosti i vedlejsi vyzavani nebo impulsnitppeti a nemaji dostateé blokovanidchto
svych vedlejSich produkt
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10.0Udrzba

Pri jakémkoliv ¢isténi pristroj odpojte od napajeni a &t Programovatelnotidici jednotku
muzete @istit jemnym hatikem s mydlovou vodou. Nepouzivejte benzin ani ghémikalie.
Dbejte na to, aby nevnikla daigtroje kapalina ani jiny material désa.

11.0Kalibrace

Pristroj je kalibrovan $ vyrob¢ za pouziti poitate. Pokud jsou zobrazované hodnoty
nespravné, prastte kabely a Ppojeni sond. Pokud je mozndi@nu odstranit parametrem
ofsetu pouzijte totaeSeni. Pokud neni mozna néprava, kontaktujte seéreigtorizovanou
provozovnu nebo vyrobce.

12.0Servis
Veskery servis a opravy figtroje musi byt prova&dy odbornymi autorizovanymi
provozovnami nebo vyrobcem.

13.0Vyrazeni/stazeni pistroje z provozu, likvidace

Po uplynuti doby Zivotnostiifstroje nebo v okamziku, kdy by oprava byla neekwoickd,
zlikvidujte ¢asti po celkové demontaziitzeni s ohledem na dodrzeni poZzadapkedpisi
pro ochranu zivotniho prasdi.

- Kovovécasti roztidte podle druhu kava nabidgte je k odprodeji organizaci zabyvajici se
skérem druhotnych surovin.

-Césti z undlych hmot a podobnych matetidhepodléhajicich irozenému rozkladu, roz-
tiid’te a odevzdejte organizaci zabyvajici s&aim €chto material.

14.0Dalsi typy a varianty

V maximalni konfiguraci m&adaREG10 az ¢tyti dvouvodiové vstupy a aztyii reléové
vystupy. Jako vstupy bude mozné pouzit sondy PTIEZ;,Nogické signaly, nagove signaly
0..1V nebo 0..10V, proudové signaly 0..20mA neb2CmA. V gipad pouziti snimai typu
PT100 je mozné ipojit dvé¢ sondy, kazdouftivodicove. TéZ je mozné misto jednoho
reléového vystupu osadit najpvy vystup 0..10VDC. Dale ftize byt gistroj vybaven
komunika&ni linkou RS485 a obvodem realnych hodin a §tam bafrem pro rené hodnoty
a stavy.

Programovatelnéidici jednotkyREG10 jsou vhodné pro pouziti v regdlsich procesech
s pomalymi zminami nefenych hodnot. Jedna se o technologie chladicitizerd, susaren,
zvlh¢ovani, davkovani, &rani, ¢asovani a dalSi. Vhodnostigtroje konzultujte s vyrobcem
nebo autorizovanym prodejcem.

Vyhodou modelovéady REG10 je moznost vyvinout programiino pro Vasi aplikaci, dle
Vasich pozadauk

15.0Zaruéni podminky

- Na programovatelnoiidici jednotku REG10 je poskytovana zaruka 2&iai ode dne
prodeje.

- Jako doklad $ uplatréni zaruky je nutné fedlozit originaliadre vyplnéného dodaciho
listu, dale musi byt uveden pisemny popis zavady.

- V doke trvani zaruky odstrani vyrobce bezptatmSechny zavady, které byly zawiry
materialovymi nebo vyrobnimi chybami.

Strana 13 (celkem 14)
Tmd44.doc



MIRES CONTROL s.r.o. - Programovatelnédici jednotkaREG10

- Ze zaruky jsou vyjmuty Skody vzniklé nespravnyoupitim nebo nespravnyniipojenim,
statickou elekinou @i instalaci gistroje, gipadré neopravenym zasahem do #aeni. Dale
se zaruka nevztahuje na Skodyigpbené neodvratnou udalosti.

Vyroba, servis:
MIRES CONTROL s.r.o.
Prazska 530
276 01 MEInik
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