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1.0Program
1.1 Popis programu
Program pracuje v rezimu PID regulace. Jed#ésimpj je uten proifizeni dvou zén. Préizeni zony lze
nastavit Zzadanou hodnotu, rampu, PID konstantySiBelvystupy je signalizovanaipravenost zony.
Sonda nsfici teplotu je typu Pt1000.
Po zapnuti napajeni jednotka provedeiwiitest a zéne zobrazovat gitenou hodnotu. Dale se spusti
regulace vystupu podle rampy.! a SC{. Pokud mdfena hodnota dosahne gtku pasma
proporcionality, rampa se uk&éina z&ne normalni PID regulace dlefgunastavenych hodnot na
Zadanou hodnotuS P I. Pokud bude dosaZena teplota v rozmezi +/- 8°€peldive +/- hodnota
nastavena v parametrlih {, pfepnou poruchové vystupy do stavu sepnuto a tim liagdepovel pro
spuséni linky. Druhy kanal mé obdobny popis parametindexemc.

Princip¢innosti poruchového vystupu v3 a v4:

poruchovy vystup v3,v4
spinaci kontakt sepnuty

poruchovy vystup v3,v4 povel bez poruchy poruchovy wstup v3,v4
rozpinaci kontakt sepnuty Ch! Chi rozpinaci kontakt sepnuty
povel porucha <« 1 > povel porucha
: N0k
N\ o NN\
<+ <+ o merena
05°C  _5P1  ‘osc EITCT hodnota
diference ~ Zadana giference
hodnota
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Poruchovy vystup v3,v4 je sepnut vzdy, kdyzZ je zommo své pasmo povolenych teplot. K rozepnuti
vystupu dojde, kdyZ je z6na v pasmu svych povoleradnot podle vySe uvedeného obrazku.

Sepnuti pislusnych vystup je signalizovano kontrolkami r#lnim panelu.

Vlastni regulace probiha na Zadanou hodnotu s poualgoritmi PID.

1.2 Zobrazeni na displeji

Za normalniho provoztidici jednotka zobrazuje dfenou hodnotu zény.

t | - méfena hodnota teplotni sondou 1

t ¢ - métend hodnota teplotni sondou 2

Pokud zvolite v parametrf- d hodnotuo n, budou se v hlavnim zobrazeni zobrazovat aktualni
hodnoty vypétenych PID slozek jednotlivych zon.

0-1 - velikost regulaniho zasahu

P-1 - vliv pasma proporcionality

-1 - vliv integrani casové konstanty
d-! - vliv derivani ¢asové konstanty
0-¢ - velikost reguléniho zasahu
P-2 - vliv pAsma proporcionality

- - vliv integrani ¢asové konstanty
d-¢ - vliv derivani ¢asové konstant

Signalizace sepnuti vystipe provadna kontrolkami vl — v4 na displejtigtroje vlevo.

1.3 Pouziti vystupi

v1 - regul&ni vystup zony 1
V2 - regul&ni vystup zény 2
v3 - poruchovy vystup zony 1
v4 - poruchovy vystup zony 2

2.0 Elektrické pripojeni
Napdjeni regulatoru je 24V / DC ( vystupy regulatjsou SSR )

Mérené teploty

Napdjeni pristroje
Pt1000{ |T1 T2| |Pt1000
X X X X X X X P‘IzlpOJenl, v;?stup U
1 2 3 4 5 6 7 8 911011 |12 REG 10
| T L T 1 ouT1 ouT2 ouT3 ouT4
| | | tL GND  GND t2 |—/ |—/ |—/ |—/
vV A B |« |+ | |
-/DC RS485
.. . , o 13| 14| 15| 16| 17| 18| 19| 20| 21| 22| 23| 24
Pripojeni vstup u X % % X
REG 10
Vystup pro fizeni zény 1 Porucha zény 2
Vystup pro fizeni zény 2 Porucha zény 1
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3.0 Parametry programu

3.1 Tabulka parametri

Kod Popis parametru Meze . Z vyroby
nastaveni nastaveno
PAS Pro pfistup do druhé Urovné parametri -999..+1999 24
GP I Zadana hodnota pro zénu 1 LSP..HSP 150°C
SP2 | Zadana hodnota pro zénu 2 LSP..HSP 150°C
ARE! Aktivace zony — zapnuti, vypnuti regulace zény 1 on... NR ARu
ARte Aktivace zony — zapnuti, vypnuti regulace zény 2 on... NR offF
Chi Diference chybového hlaSeniify nedodrZzeni néfené teploty 1 0..20,0°C 8°C
Che Diference chybového hlaseniifp nedodrzeni nefené teploty 2 0..20,0°C 8°C
CEr Zpozdéni prepnuti vystupu OUT5 0..999s 10s
[F={ Pasmo proporcionality pro zénu 1 1,0..100,0°C | 25,0°C
= Integraéni ¢asova konstanta pro zénu 1 0..1999s 600s
d-| Derivaéni ¢asova konstanta pro zénu 1 0..999s 10s
E-1 Perioda regulace zény 1 0,1..1999,0s 30,0s
o- ! Perioda vystupu 1 1,0..60,0s 30,0s
Rri Omezeni pasma integrace zony 1 1..100°C 25°C
St Krok teplotni rampy (0..funkce rampy je vypnutd) zény 1 0..100°C 10°C
SCI Interval kroku teplotni rampy zény 1 1..999s 60s
P-2 Pasmo proporcionality pro zénu 2 1,0..100,0°C | 25,0°C
- Integraéni ¢asova konstanta pro zénu 2 0..1999s 600s
d-¢ Derivaéni ¢asova konstanta pro zénu 2 0..999s 10s
£-2 Perioda regulace zény 2 0,1..1999,0s 30,0s
o-¢ Perioda vystupu 2 1,0..60,0s 30,0s
Rr¢ Omezeni pasma integrace zony 2 1..100°C 25°C
5.2 Krok teplotni rampy (0..funkce rampy je vypnutd) zény 2 0..100°C 10°C
582 Interval kroku teplotni rampy zény 2 1..999s 60s
n-d Omezeni vlivu derivace 50..999 100
E-d Povoleni zobrazeni vyp&tenych PID hodnot onloffF offF
SPL Spodni mez pro zadani zddané hodnoty 0°C..5PH 100°C
SPH Horni mez pro zadani Zadané hodnoty SPL..250°C 180°C
00! Posunuti stupnice néfeni sondy 1 +/-10,0j 0,0j
o2 Posunuti stupnice néfeni sondy 2 +/-10,0j 0,0j
rES Rozliseni na displeji 0..1 0
ARdr Adresa pro komunikaci 1..127 1
rot Rotace zobrazeni na displeji 0..2 1

3.2Popis parametni

» P RS »HESLO pro pistup k parametim druhé Grova.
» §P | » Zadana hodnota pro regulaci teploty. Pro z6nw@ jsarametry stejné, ale s indexém
» At | » Aktivace zony pro regulaci. Funkce dle tabulky.

Pti zapnuté z6& se na displeji se zobrazujesifena teplota nebo Udaje o regulaBif F..regulace zény je vypnutd, poruchové
vystupy jsou sepnuty tak, jako by byl&iglusna zéna bez poruchy, aby mohlo bytiraadnym systémem spravmyhodnocen

stav zony.

» L h | » Diference chybového hlaSeni¢hna hodnota se musi pohybovat od Zadané hodnogmezi +/- hodnota dana timto
parametrem. V og@ém gipadt bude pepnut pislusny vystup do stavu poruchy. Képvnému sepnutiffslusného vystupu do

Nastaveni | Funkce

on Zapnuto, 1.z6na# |, 2.zéna=t ¢

OFF Vypnuta zéna

Nin Zapnuto, regulace na minimalni tepldtu, &2
Ru Zapnuto, regulace namérnou teplotut |, £¢2
nAa Zapnuto, regulace na maximalni tepldtu, ¢

bezporuchového stavu dojd# g pevré stanovenou diferenci 0,5°C.
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» P-1»Péasmo proporcionality. Rozsah je 1,0..100,0°Cni@4sroporcionality udavaipjak velké odchylce grené hodnoty od
Zadané hodnoty bude proveden 100% reguilaasah.

» = | » Integr&ni ¢asova konstanta. Rozsah je 0..1999s.

» d- | » Derivani ¢asova konstanta. Rozsah je 0..999s.

» k-1 » Perioda regukniho cyklu. Rozsah je 0,1..1999,0s. Je to interje,éasto se provadi vyget novych hodnot pro
regulaci.

» o- | » Perioda vystupu. Rozsah je 1,0..60,0s. Je toviatgak casto niize spinat regutani vystup.

» Ar | » Omezeni pasma integrace. Omezeni integrace propdld je mfend hodnota mimo pasmo stanovené timto
parametrem od zadané hodnoty. Napadana hodnota 150°C, omezeni pasma 10°C, pobéuod je ndtend teplota mensi, nez
140°C, je vliv integréni ¢asové konstanty nulovy. Teprve po dosazeni hraolweto padsma bude mit integré¢asova konstanta
vliv na regulaci.

» 5.1 » Krok teplotni rampy. Je to hodnota, ktera je pprzai gistroje gictena k mirené hodna@t Vypoétena hodnota je
dynamickou z&danou hodnotou, na kterou bude probUN/OFF regulace. Tato regulace probihd po dolanostenou
v parametrech intervalu kroku. Po uplyntitisového kroku bude vypena nova dynamicka zadana hodnota a cela regulace
probiha obdobh

» 5L I »Interval kroku regulace rampy. Je to doba, poditdrude probihat regulace v daném kroku rampy.

» f1-d » Omezeni vlivu derivace. Pokud je vypena derivani konstanta vySSi, nez je tato hodnota, bude dtgpa hodnota
snizena na hodnotu danou timto parametrem.

» £-d » Povoleni zobrazeni aktualnich vypenych hodnot PID paramétregulace v hlavnim zobrazeni.

» SPL, SPH » Spodni a horni mez pro zadanou hodnotu reégilt@ vystupu. Pomocgthto paramefr zabranite &né
obsluze v nastaveni Zadané hodnoty mimo provozsato Vhodnym nastavenim eliminujete nezadouci poagi.

» 00!, 002 »Posunuti stupnice — hodnota, ktera jgtena k ndtené hodnat sondou a po té je zobrazena na displeji. Timto
parametrem je mozné korigovat délku vedeni k tepkane. Rozsah je +/-20,0 jednotek [°C].

» r €5 » ROZLISENI teploty zobrazované na displeji. 0..bych stupnich, 1..po desetinach stpn

» Adr » ADRESA JEDNOTKY pro komunikaci po lince RS485. &da 0 je rezervovana pro serviségly. Rozsah adresy pro
uZivatele je 1..127.

» r ot » Rotace zobrazeni. 0..na displeji bude cyklicky aabwvana prayaktualni hodnota veliny a jeji kdd ozn&eni, 1..na
displeji bude cyklicky probihat zobrazeni vSeckienych nebo vyptienych velkin a jejich kod, 2..na displeji #@stane
zobrazena pouze hodnotiglusné veliiny. Mezi jednotlivymi veléinami mizete pechazet kratkym stisknutim &idka A nebo
V.

» £P 5 »Zmeéna hesla. Hodnotu kterou uvedete v tomto paramitkunusite zadatippiistim gistupu do tabulky s chrénymi
parametry heslem. (Pokud nemusite, &ig).

4.0 Poruchové stavy
4.1 Chybova hldSeni

» Lo, Hi » Poruchy vstupnich sond nebo kompeéntassondy. Sonda nebo vedeniiza byt geruSené nebo zkratované.
Odstraite picinu poruchy. Po odstr&ni poruchy pejde fFistroj do normalniho regulaiho rezimu.

4.2 Cinnost p¥i poruse
» F¥i poruSe vstupni sondy dojde k odstaveni reguldog,ziepnuti poruchového vystupu..

Vyroba a servis: Prodej:
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