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Programovatelnédici jednotka

REG10

navod k instalaci a pouziti
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Strojni nazky — méieni vzdalenosti
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1.0Program
1.1 Popis programu
Pristroj pouze zobrazuje vzdalenost od nulové pokfesnosti 0.1mm

Vstupy:

INP1 Vstup snru pohybu

INP2 Vstup impulsnihgidla ot&ek
INP3 Nulovaci vstup

Zobrazeni na displeji:

Na displeji se zobrazuje vzdalenost od nulové pglshFesnosti 0.1mm. Maximalni zobrazovana
vzdalenost je 999.9mm, ale umit maximalni interpretace vzdéalenosti je 1999.8,cédlice ,1"
odpovidajici 1m se nezobrazuje. Maximalni zapooidazovana vzdalenost je -99.9mm.

Funkce zobrazovaci jednotky:
Vzdalenosti se vypgtavaji dle impulé od¢idla, které snima ot&y motoru a jsou fepdaiteny dle
kalibratni konstanty uloZené v pathzobrazovaci jednotky. Nulonat polohu Ize kkoexterniho
tlacitka téZ stednim tl&itkem na zobrazovaci jednotce (5sec)
Po instalaci je nutno jednotku okalibrovat.

- Nastavime kalibréni konstantu = 1000.

- Nastavime naizkach posunem nulovou polohu

- Vynulujeme udaj na displeji.

- Nastavime polohuijblizné 50cm a na displeji by ghbyt Gdaj okolo 850.0

- Nastavime fesr¢ polohu 100cm a na displeji bude Gdaj okolo (1)@00.

- Jednéka v zavorce neni zobrazena, protoZe jsme mimahodispleje

- Jako kalibrani konstantu vezmeme zaokrouhleatiglo na displeji + 1000 a vloZime do

pantti zobrazovaci jednotky.
- Provedeme kontrolu skuteé polohy a zobrazeni na displeji
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2.0 Elektrické p¥ipojeni
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3.0 Parametry programu
3.1 Tabulka parametri

Kaod Zkratka Popis parametru Meze nastaveni Z vyroby
nastaveno
PAS | HESLO Heslo pro Fistup k dalSim parametram -999..+1999 2
PO1 KALIBR Kalibra éni konstanta impulsniho vstupu 0....2000 1000

3.2 Popis parametni
» PAS » HESLO pro pistup k parametim druhé Urovd. Je mozné z#mit na @gani
manipulaci u vyrobce.
» P01 »Kalibratni konstanta impulsniho snitea
Dle zadani, kdy jsou dva impulsy na&é motoru, by mila vychazet fiblizn¢ na 1700.

Vyroba, prodej a servis:

MIRES CONTROL s.r.0.
Prazska 530

276 01 Melnik

|CO: 27101487

DIC: 043-27101487

Tel./fax: (+420) 315 623 475

www.volny.cz/mires e-mail: mires@volny.cz
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