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navod k instalaci a pouziti
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ProgramADS -regulator praizeni servopohan
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1.00becny popis
1.1 Popis programu
Pristroj pracuje v rezimu dvoustavove regulace ON/OFF

ProgramADS je urgen pro serva impulsni neld@asova a to i siznou dobou chodu. Pokud jsou serva
impulsni, tak je po startu jednotky dan povel pavigani servopohon a tento povel trva, pokiidhazeji
impulsy. Pokud jsou servopohotigsové, tak je vydan povel pro zavirani, ktery madtaveny ptet sekund
v kalibratni konstant serva. Dale servopohony reguluje didiciho servopohonu spojeného s vysita
polohy.

V menu 5- | se zobrazuje s@asna pozice servopohonu s probliknutim poZadovalghp. Pokud se
oba tyto Udaje shoduji, tak k Zadnému probliknutidajde. Servopohony se ¢m@u pohybovat na
pozadovanou polohu, aZ je rozdil &asné polohy od poZadované polohy al#sp®. Pokud menuS- !
zobrazuje---, probiha rezim Gvodniho nulovani servopohonu.

PFi regulaci s impulsnimi servopohony je nutné fi instalaci systému sepnout automatickou
kalibraci servopohoni pridrzenim stedniho tl&itka po dobu delSi, nez 5sec. Kalibrace nejprvéezalapky
a po té zéne otevirat a potat impulsy. V menu 5- | miZete sledovatiimo paet impulsi servopoho.
Té&chto impulst musi byt pro spravnou kalibraci vice, jak 100. gsé hodnoty se automaticky uloZi do
parametru 555 jako novou kalibrani konstantu.U &asovych servopohott odmérte dobu chodu a
zadejte znmérenou hodnotudo parametr5 S S v sekundach.

POZOR! POKUD POUZIJETE CASOVE NASTAVENIi SERVOPOHONU, NEPRI-POJUJTE
IMPULSNI VSTUPY !
Povel nastaveni serva pod limitni paramet L zpisobi povel pro pIné uzéeni serva.
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1.2 Popis zobrazeni

Zobrazovani i¥enych hodnot vstupnich véil je provadno tak, Ze se na displeji po zapnuti napdjeni nebo
stlateni tlatitka A zobrazi k6d5-5 na 1s. Pokud stisknete ditko A vicekrat za sebou, budou se na
displeji zobrazovat i dalsi érené nebo vypaené hodnoty0 d P. Pokud tl&itko uvolnite, dojde &hem 2s

k automatickémuigpnuti popisu vetiny na jeji hodnotu.

5-1 zobrazeni skut@é polohy servopohonu 1 s probliknutim poZzadovaréhy
(pokud je v tomto menu zobrazeno- jedn& se o Gvodni, nebaipezné nulovani)

0dP je hodnota odportidiciho potenciometru. Toto zobrazeni slouzi presteshi hodnoty odporu
v rezimu nastaveni jednotky. V parametréch L se nastavuje hodnota odporu pro polohu
serva 0% a v menb ~ H se nastavuje hodnota odporu pro polohu 100%. @doimenu je
automaticky pechod do mentb- |.

1.3DalSi zobrazované udaje

ProgramADS neobsahuje prvni Uroitegparametit a je mozné mnit jen parametry druhé aro¥rpo zadani
hesla.

Po stisknuti tlaitka P na 5s se na displeji zobra2iA S. Po kratkém stisknuti #étka P se na displeji zobrazi
hodnotal. Zadejte hodnotu hesla. Hodnota se déSowvat nebo zmensovat ve svém rozsatiitkla A av.
Hodnota se testuje po stisknuti¢tha P. Spravné zadani hesla rozblikékie s oznaenimS u pravédislice
nahde a povoli editaci paramétrdruhé Urova. Heslo je dano dofifstroje ve vyrob a uZivatel neméa
moznost ho mnit. Hodnota, kterou musite zadat, je uvedena witgbparametr. Programovéani dalSich
parametii, které jsou chramy heslem provedete obdabjako zadani hesla. Po stisknutiéttka A nebov

se zobrazi nasledujici nebiedchozi kdd parametru. Pokuid pobrazeném kodu parametru stisknetéitita

P, zobrazi se hodnota daného parametru. Tato sectiovat nebo zmenSovat ve svém rozsahtitkia A a

V. Nova hodnota se do pathuloZi po stisknuti tléitka P. Zarover se zobrazi kdd parametru. Po stisknuti
tlacitka A nebo ¥ se zobrazi nasledujici nebdegchozi kéd parametru. Dale se postupuje stejnym
zpasobem. Pro opudti menu parameairesmi byt po dobu 10s stisknuto Zadnéitia.

1.4 Porucha servopohonu

Ridici jednotka ma vystup signalizace poruchy seshopu. Vystup je sepnutiipvyhodnoceni poruchy
odporového snint@ polohy. B pouZiti impulsnich servopohéne téZ vyhodnocovano dosazeni pozadované
polohy. Pokud servopohon nereaguje na povely jégnge také vyhlaSena poruchaii Rastaveni rezimu
¢asového servopohonu nelze tuto poruchu vyhodnotit.

1.5Kalibrace jednotky

Ridici jednotka jeieba po nainstalovani okalibrovat na hodnigtliciho potenciometru a na qe impuls:
fizeného serva. Kalibrace se spusti dlouhym stiskgeaniho tlgitka na dobu 5 sekund. Na displeji se
zobrazi r - L, vtomto rezimu je testovana minimalni hodnotaardpého vysilge. V tuto chvili je teba
spustit kalibraci servdidici jednotky SPJ. Regulator REG10 bude sledowainy odporu. Zaznamena
minimalni hodnotu aijpzvySovani hodnoty sefgpne do rezimu testovani maximalni hodnotytdémto testu
se sleduje maximalni hodnota a na displeji se zuipgar - H. Po uko®eni kalibrace odporu se automaticky
piepne na kalibraci vlastniho serva. V tomto rezimuwna displeji zobrazovantipmo paet impulg: serva.
Kalibrace odporu ma test na vyhodnoceni minimalrdétdporu, pokud vyjde odpor mensi néZ r je na
displeji trvale zobrazena poruch@ar- . Fi testu maximalni hodnoty je testovan@krazeni hodnotye .0 O
kohm. Ri prekraseni je test uka¥en a zobrazena poruchar- H.
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2.0 Parametry programu

2.1 Tabulka parametri

(Nastavitelné parametry : (v Sedé oblasti jsoumpetey giistupné s heslem)

Kod Nazev Popis rozsah predn. nast.
PAS | HESLO Heslo pro pristup do dal3i trovré 0...999 24
SrL |SET_MIN Nastaveni pro polohu serva 0% 0...2.00 | 0.20 Kohm
SrH |SET_MAX |Nastaveni pro polohu serva 100% 0...2.00 | 1.80 Kohm
Hodnota kalibrace servopohonu, v pipadé ¢asového
555 |SET_SER serva zadejte dobu chodu v sekundach. el 1010 A
_ 0..impulsni ¥izeni servopohoii
5-t [TYP 1. &asovérizeni servopohoi U v
SSL LMo Limita pro polohu serva 0% 0...100 5 %
LEr- |LOW_ERR |Nizka hodnota odporu pro vyhodnoceni poruchy 0...0.20 | 0.05 Kohm

3.0 Elektrické zapojeni

Read kontakt
servopohonu
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Poloha Fidiciho serva
Napajeni 12V AC/DC
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Servo zavira

Porucha serva

Servo otvira

Elektrické zapojeni je bez jisticich pdukPimé g@ipojeni servopohaih na kontakty regulatoru
doporiujeme pouze pro servopohony AG mini, pré&tsv servopohony se musi vyuzivat deska
vykonovéhaorizeni servopohanNR5.

Regulatory musi mit samostatné napajeni.
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4.0 Poruchové stavy
4.1 Chybova hlaseni
» H:+ » Porucha snimaciho odporu polohy. Snimaci odgdo nvedeni ri#e byt gerusené. Po

N7

Pti vyhodnoceni odporu mensSiho, nez je nastavenonuniet ~. Pfi menSim odporu se servopohon
uzawe a sepne poruchovy vystup.

» V menu 5- 1! trvale problikavd poZzadovana a skum& poloha. Servo ma povel pro chod, ale
impulsy nepichazeji. Zkontrolujte napajeni serva a funkci readtaktu o hlaSeni chodu serva. Rozdil
pozadované a skuteé hodnoty se fize trvale liSit maximalkh o 5%. Pozadavky na zmu polohy,
které jsou menSi nez 5% se neprayiad

Vyroba a servis: Prodej:

MIRES CONTROL s.r.0.
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