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1.0Program
1.1 Popis automatického programu

Pristroj pracuje vrezimu dvoustavové regulace ON/OMFiZze byt vybaven hbdl ¢tyfmi relé

s prepinacim kontaktem nebo @waa relé s fepinacim kontaktem deimi relé se spinacim kontaktem.
Déle @istroj mize byt vybaven zvukovym vystupem pro akusticky ralaProgram umailje mefit
jeden aztyii vstupy, z mienych hodnot rive vypcitat pitamer, rozdil, minimum, maximum a podle
této hodnoty mize ovladat vystupy.

Program TH5 dava svou funkci uZivateli moznost anastSiroké spektrum reguiaich proces.
Uzivatel mize sam definovat jaké vystupy budou pracovat syak&renou nebo vypgienou hodnotou.
Typ hodnoty, podle které bude probihat regulacstavée v parametrecht ! — h£6. Typ regulace
zvolte v parametreclr € | — ~ £6. Funkci vystufi nastavte v parametredhr | — £~ 6. Seznamte se
prosim s podrobnym popisem parametikapitole Popis paramétr
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Programovatelnédici jednotkaREG10

1.2 Pojmy a vyswtleni —CTETE POZORNE !

- FYZICKE VSTUPY - Ridici jednotka mZe zpracovavat adtyii fyzické analogové vstupy. Hodnoty
téchto analogovych vstupdosadi do vnihich tkzv. regula¢nich hodnot ozna&enych v zakladnim
menu na displejie r ! .. £ 6. Do #chto regulanich hodnot mzete pomoci paramétrh t ! .. hES
dosadit bd’ jen gimé hodnoty fyzickych analogovych vstupebo vypditané hodnoty, napdiferenci,
pramér, nejmensi hodnotu, nejdi hodnotu. Pokud bude vybrana parametretn! .. ht 6 piima
hodnota analogového vstuptj. v ht ! .. h &6 budou hodnoty!, 2, 3 nebo 4, nebo budeht ! ..

h £ 6 nastaveno na hodnotl, nebude seifslusna regukni hodnotat r ! .. £ & v zakladnim menu
zobrazovat.

- REGULA CNi HODNOTA - Regul&nich hodnot je 6. Jsou to hodnoty, které jsou gy nebo
prevedeny dle paramétrht ! .. ht b, s kterymi probiha vnibi vyhodnoceni Zadanych hodnot a
podminek regulace. Tyto vypené reguléni hodnoty mohou byt zobrazovany v zékladnim mexko |
Erl . Erb.

- REGULA CNI VYSTUP — Regulénich vystug je 6 (rv1 .. rv6). KazZdREGULA CNi HODNOT E
odpovida jedeiREGULA CNi VYSTUP. Do regul&nich vystug se zapisuje stav sgini regul&nich
podminek, ktery neni pro obsluhu nebo uzivateleazdn. Regukmi hodnot E - ! odpovida regukai
vystup rvl. Regukni hodnot & r 2 odpovida regukai vystup rv2, atd.

- TYP REGULACE - Kazdy reguléni vystup rvl .. rv6 rize pracovat v jiném rezimu dle paranietr
rE1 .. rE6. Rezim funkce regulaho vystupu rvl zvolte v parametwi€ !, rezim funkce regutaiho
vystupu rv2 zvolte v parametre €2, atd. Pozor ! U regulaci s nulovou zénou jsa@uteré funkce
omezeny. Musite dodrzet princip regulace.

- FYZICKE VYSTUPY - Ridici jednotka je vybavena dle konfigurace a objednbul’ &tyimi
reléeovymi vystupy sigpinacim kontaktem a jednou zvukovou signalizadlondwma reléovymi
vystupy s pepinacim kontaktem #eimi reléovymi vystupy se spinacim kontaktem a jednaikovou
signalizaci.

Pomoci parameir £~ ! .. Fr b nastavte funkci jednotlivych fyzickych vystiupFyzickému vystupu
OUT1 odpovida parametF r !, fyzickému vystupu OUT2 odpovida paramdiw @, atd. Zvukové
signalizaci odpovida paramefrr 6. Tyto parametry dovoluji obsluzéggsnérovat a nastavit reakci a
logiku spinani a rozpinani fyzickych vystufidici jednotky v zavislosti na staveBEGULA CNICH
VYSTUPU. Je to velmi mocny nastroj, ktery dod&¥ici jednotce nevidané moznosti vyhodnocovani
analogovych hodnot.
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1.4 Popis ruéniho provozu

Rucni provoz neni wen pro trvalé pouZziti. Volbu tmiho provozu prowéte pouze v fipack, Ze chcete
piistroj otestovat. Do fmiho provozu fejdete stisknutim tiatka Yna dobu cca 5s. Na displeji se
zobrazi kédfl- 1. Tlatitkem P miZete manipulovat vystupem v1. Na dalSi vystigjdete stisknutim
tlacitka V. Zobrazi sefl-2. Tlxitkem P muzete manipulovat vystupem v2. Obdobnymisgbem
muzete otestovat vSechny vystupy. Pro ogniStucniho provozu bdi vyprete a zapiéte gristroj nebo
stiskrete tlatitko vYna 5s. Rani rezim je blokovan parametrefr 1.

1.5Zobrazeni na displeji v automatickém provozu

Ei k2, £3, EY mefené hodnoty na vstupech t1, t2, t3, t4, jejich ambni je zavislé na funkci a
parametrechu ! — 10 Y.

Erl, krd, kr 3, trY, EFS, Er 6 vypaitené reguldni hodnoty, podle kterych probiha regulace,
v piipadt piimé regulace podle ¢genych hodnot, nejsou reguitd hodnoty zobrazeny

cnl, cFl ecnl, cF2 ¢cn3, cF3 cnY cFY, cnS, cFS, cnb, cFbE casy zapnuti a
vypnuté jednotlivych reguémich vystug, jejich zobrazeni je zavislé na funkci a paranodirec | —
1cb.

1.6 PouZiti vstupi

t1 — AN1 méfena hodnota vstupem 1
t2 — AN2 méfena hodnota vstupem 2
t3 — AN3 méfena hodnota vstupem 3
t4 — AN4 méfena hodnota vstupem 4

1.7 Pouziti vystupi a signalizace na displeji
Signalizace sepnuti vystae na displeji zobrazena kontrolkami V1-V4 a R pystup V5. Zvukova
signalizace je prové&ta vnitnim piezo ngnicem.

V1-0UT1
V2 -0UT2
V3 -0UT3
V4 - OUT4
V5 - OUT5

2.0 Elektrické pFipojeni vystupi

Uzivatel musi dle fedpokladané aplikace zvolit verziddgectyimi nebo s pti relé. Na misto relé je mozné
osadit bezkontaktni vystup pro spinani SSR 12V/50@i#jednat je mozné i verzi pro napajeni 24V
AC/DC, potom vystupy pro budou zatizitelné 24V/50m

PrlpOJenlvystup u PrlpOJenlvystup U
REG 10 REG 10
e e [ 01 |/ |/ |/
14| 15| 16| 17| 18| 19| 20[ 21| 22| 23 15 18 20 22
>k>k>k>k9<9<>k>kJ<J<J<J< J<J<J<J<J<J<J<J<J<J<J<J<
Verze s&tyimi relé Verze sdpi relé
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PFipojeni vystup U PFipojeni vystup U
ouT oz outy ours out  ouz oum ourd oury
13| 14| 15| 16| 17| 18| 19| 20| 21| 22| 23| 24 13| 14| 15| 16| 17| 18| 19| 20| 21| 22| 23| 24
X X x X % % % % % k Xk X X X X X % % % % % k Xk X
Verze setyimi SSR Verze s¢g SSR

3.0 Elektrické p¥ipojeni vstupi

Volba typu vstupu je zavisla na hardwarové konfagupistroje. UZivatel mze provést volbu typu vstupu
pouze v ramci fipojovaciho schéma. To znamena, Ze vstup PTC jenéngepnout na PT1000 nebo
Ni1000. Proudoveé vstupy je moZnipnout na rozsah 0..20mA nebo 4..20mA.

Pfipojeni sond ty pu PTC, PT1000, Ni1000
T1

PFipojeni sond ty pu PT100
T2 T3 T4 T1 T2

¥ ¥ ¥ X R Y X X
1 2 3|4)5|6]7 8 9 (10]11|12 11 2 3145|617 8| 9101112
I 1 1

[ TTTA 1807138 T T ] é é
12v A B v A B
AC/DC  RS485 tl 2 3 t4 AC/DC  RS485

PFipojeni vstup G PFipojeni vstup G
REG 10 REG 10

PFipojeni pasivni

Napéti z externiho zdroje Pfipojeni proudovych sond napé&tové sondy

+ - + - s internim napéajenim Pfipojeni aktivnich vyzaduijici extern
napétovych sond. napéjent.
12v
+ + + +
>f ﬁ< ﬁ< ﬁ< >F >F >F >FU1 U2 U3 U4
112 3145|617 8] 9110|1112 1 2 31415 6 7 8 91101112
||\1,J_\1,J_\1/J_ BEESESE:

GND ¥ GND ' GND ' 45| GND Y GND ' GND ' 49|
12v g o t2 t3 t4 12vv. Ao g t t2 t3 t4
AC/DC RS485 . , o AC/DC  RS485 ... . . o

PFipojeni vstup 0 Pripojeni vstup u
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4.0 Parametry programu

4.1 Tabulka parametri

Kod Popis parametru Rozsah reBnast.| Nastavenp
P RS | Heslo pro pistup k parametim druhé Urové -999..+1999 24
SPI |5, . " L51..6/
- Zadana hodnota pro regifd hodnotut - ! .. 6 HS 1 6
dbe, Velikost nulové zény 1 a 2 0,0..50,0j
3 dE: Diference zadané hodnoty- ! .. &6 0,0..50,0j
LS . . -999,0..
g Spodni mez pro nastaveBiP ! .. 6 HS 1 6
HS ! . LS! .. 6
g Horni mez pro nastaveriP ! .. 6 ~+1999.0
At ! | Anticyklicka prodleva nebo prodleva alarmu
" § 0..999s
. 6 |regul&niho vystupu rvl — 6
c n | | Doba sepnuti regutaiho vystupu rvl - 6 v rezimu 0..999i
.. 6 |cyklovani nebo P poruSe regukni hodnoty 993
c F ! | Doba rozepnuti regutaiho vystupu rvl - 6 :
oy e - - 0..999;
.. 6 |vrezimu cyklovani neboipporuse sondy
Y r;:.', Jednotky pr@asy v parametrecie n !..6 S€Ec, Nin, hod
Y FB, Jednotky pr@asy v parametreck £ !..6 SEc, Nin, hod
h tE: Typ regul&ni hodnotytr ! .. £r b viz popis
rE! . .
6 Typ regulace viz popis
F - 1 | Typ funkce fyzického vystupu V1..V5 a V6 jako : :
L ) viz popis
.. 6 |zvukové signalizace
° B,_: Posunuti stupnice &eni sondy t1..t4 +/-20,0j 0,0j
vu | | Zobrazeni nsfené hodnotyk !..E Y,
.. 410..0 FF..vypnuto, 1.0 n..zapnuto v R EEEem
1c ! |Zobrazentadi casov&i cn! - 6/cF ! - 6, 01lxoFFlon
.. 6 |0..0FF..vypnuto, 1.0 n..zapnuto ° °
< -..: Zacatek rozsahu vstupl .. 4 -999;
Y -..: Konec rozsahu vstupb /.. £4 +1999j
r €5 |RozliSeni na displeji 0.1 1
Adresa pro komunikaci, SLAVE 1..64,
Ade MASTER=SLAVE+65 Ll o
r ot |Rotace zobrazeni na displeji 0.2 2
€- 0 | Povoleni rgniho rezimu on/lofFfF
tb u |Perioda zaznamu dat v minutach 0..255min 15min
obu | Zdznam zmnovych dat viz popis 31
S € ¢ | Sekundy 0..59 RTC
v n | Minuty 0..59 RTC
Strana 7 (celkem 19)
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Hod |Hodiny 0..23 RTC
d €t |Denv tydnu 1.7 RTC
dE n |Den 1..31 RTC
1€ c |Mssic 1..12 RTC
r oF |Rok 0..99 RTC

P o |Zatatek 1.¢casového okna v postd O0FF.0.00..23.5

Po |Konec 1.¢asového okna v post 0.00..23.5

Po |Zatatek 2.¢asového okna v port O0FF.0.00..23.5

Po |Konec 2.¢asového okna v post 0.00..23.5

ut |Zagatek 1.¢casoveho okna v utery O0FF.0.00.23.5

vt |Konec 1.¢asového okna v utery 0.00..23.5

ut |Zagatek 2.¢asoveho okna v Utery O0FF.0.00.23.5

vt |Konec 2.¢asového okna v utery 0.00..23.5

S5t |Zagatek 1.casového okna veisdu 0FF.0.00..23.5

S5t |Konec 1.¢asového okna veisidu 0.00..23.5

S5t |Zagatek 2.casového okna veisdu 0FF.0.00..23.5

S5t |Konec 2.¢asového okna veisidu 0.00..23.5

ct |Zagatek 1.¢asového okna vé&vrtek 0FF.0.00..23.5

ct |Konec 1.¢casového okna vé&vrtek 0.00..23.5

ct |Zacatek 2.¢casového okna vé&vrtek O0FF.0.00.23.5

ct |Konec 2.¢asového okna vé&vrtek 0.00..23.5

PR |Zatatek 1.¢asového okna v patek 0FF.0.00..23.5

PR |Konec 1.¢asového okna v patek 0.00..23.5

PR |Zatatek 2.¢asového okna v patek 0FF.0.00..23.5

PR |Konec 2.¢asového okna v patek 0.080..23.5

So |Zacatek 1.casového okna v sobotu 0FF.0.00..23.5

S50 |Konec 1.¢asového okna v sobotu 0.00..23.5

5o |Zacatek 2.¢casového okna v sobotu 0FF.0.00..23.5

50 |Konec 2.¢asového okna v sobotu 0.00..23.5

n £ |Zacatek 1.casového okna v netil 0FF.0.00..23.5

n € |Konec 1.¢asového okna v neli 0.00..23.5

n £ | Zacatek 2.¢casového okna v neli O0FF.0.00.23.5

n € |Konec 2.¢asového okna v nel 0.00.23.5
EPS |Zména hesla -999..+1999 24

V Sedécasti tabulky jsou parametryiptupné po zadani hesla. DalSi servisni paramstryyvedeny
v prvni¢asti navodu a nemusi bytigtupné.

4.2 Popis parametni

» PR S »HESLO pro pistup k dalSim paraméin je 24 (nastaveno ve vyrog).

» §P 1 .. 6 »Zadana regutmi hodnota fisludného regutaiho vystupu rvl - 6.

» db! .. @ » Nulova zona.db ! je vztaZzena k zadané hod&wos P !. db je vztazena k hodn®t
SP2. Kazdy regulani vystup rv méa svoji diferenci. To znamena, ¥evpelbé programu s nulovou
zénou nap r E ! = 7, bude regutai vystup rvl mit diferenck d ! a reguléni vystup r U2 diferenci
tde.

» kd ! .. 6»Diference pisluSného regutmiho vystupu rvl - 6.

» LS 1 .. 6»Spodni mez zadané regtnéhodnotySP ! .. 6. Pod zde nastavenou hodnotu neni mozné
nastavit hodnotlb P ! .. 6. Zamezuje &né obsluze nastavit nezadouci zadanou hodnotu.

» H51! .. 6 »Horni mez zadané regutd hodnotySP ! .. 6. Nad zde nastavenou hodnotu neni mozné
nastavit hodnotlb P ! .. 6. Zamezuje &né obsluze nastavit nezadouci Zzadanou hodnotu.
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»REL.. B»

- V rezimech, kdy je regutai vystup rvl - 6 pouzit jako alarm, je hodnotadimhparametru zpoZdim
mezi vyhodnocenim alarmu égpnutim regulkéniho vystupu.

- V rezimech ostatnich, kde se reguluje podle aymlgch veléin, je hodnota tohoto paramettas,
ktery musi uplynout od rozepnuti regiého vystupu rvl - 6 do jeho nového sepnuti.

» e¢n ! .. b »Doba sepnuti regulaiho vystupu rvl - 6 v reziméasova&e nebo fi poruse regukni
hodnotyt r 1 .. 6.

» ¢ F 1 .. 6 »Doba rozepnuti regutaiho vystupu rvl - 6 v reziméasovae nebo fi poruse regukni
hodnotyt r .. 6.

» Jdn! . 6 »Jednotky¢asi v parametreche n !..c n 6. Kazdyc¢as mize byt odpoitavan v jinych
jednotkéach. Povolené hodnoty js&LE ¢, N1 n, Ho d.

» JF 1! .. 6 » Jednotkycadi v parametreche £ I..c F 6. Kazdy ¢as miZze byt odpoitavan v jinych
jednotkach. Povolené hodnoty js&E ¢, 11 n, Hod.

» ht!.. 6»Typ regul&ni hodnotyt ~ ! .. 6. Pozor ! Pro fistroje, které jsou vybaveny pouzestha
vstupy (vstupy PT100) fiZzete vyuZzit typ vyp&tené hodnoty jen pro vstupy tl a t2. Jiné hodnoty
nebudou korekthzpracovany !

Hodnota Typ vypétené reguléni hodnoty Poznamka
0 Zobrazeni vypnuto
1 meéfena hodnota vstupem t1
2 meiena hodnota vstupem t2
3 meiena hodnota vstupem t3 nepovoleno pro PT100
4 meéfena hodnota vstupem t4 nepovoleno pro PT100
5 rozdil vstug t1 - t2
6 rozdil vstug t1 - t3 nepovoleno pro PT100
7 rozdil vstug t1 - t4 nepovoleno pro PT100
8 rozdil vstug t2 - t1
9 rozdil vstug t2 - t3 nepovoleno pro PT100

10 rozdil vstup t2 - t4 nepovoleno pro PT100
11 rozdil vstup t3 - t1 nepovoleno pro PT100
12 rozdil vstup t3 - t2 nepovoleno pro PT100
13 rozdil vstup t3 - t4 nepovoleno pro PT100
14 rozdil vstup t4 - t1 nepovoleno pro PT100
15 rozdil vstup t4 - t2 nepovoleno pro PT100
16 rozdil vstup t4 - t3 nepovoleno pro PT100

17 aritmeticky piimer z t1 a t2

18 aritmeticky pitmeér z t1 a t3 nepovoleno pro PT100

19 aritmeticky pimér z t1 a t4 nepovoleno pro PT100

20 aritmeticky piimér z t2 a t3 nepovoleno pro PT100

21 aritmeticky pimeér z t2 a t4 nepovoleno pro PT100

22 aritmeticky pimér z t3 a t4 nepovoleno pro PT100

23 aritmeticky pitmeér z t1, t2 a t3 nepovoleno pro PT100
24 aritmeticky pimér z t1, t2 a t4 nepovoleno pro PT100
25 aritmeticky pimér z t2, t3 a t4 nepovoleno pro PT100
26 aritmeticky pimér z t1, t3 a t4 nepovoleno pro PT100
27 aritmeticky pitmér z t1, t2, t3 a t4 nepovoleno pro PT100
28 mensi z t1 a t2

29 mensi z t1 a t3 nepovoleno pro PT100
30 mensi z t1 a t4 nepovoleno pro PT100
31 mensi z t2 a t3 nepovoleno pro PT100
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32 mensi z t2 a t4 nepovoleno pro PT100

33 mensi z t3 a t4 nepovoleno pro PT100

34 nejmensi z t1, t2 a t3 nepovoleno pro PT100

35 nejmensi z tl, t2 at4 nepovoleno pro PT100

36 nejmensi z tl, t3 at4 nepovoleno pro PT100

37 nejmensi z t2, t3 a t4 nepovoleno pro PT100

38 nejmensi z t1, t2, t3 a t4 nepovoleno pro PT100

39 wiSiztl at2

40 WitSi ztl at3 nepovoleno pro PT100

41 witSiztl atd nepovoleno pro PT100

42 WitSi z t2 a t3 nepovoleno pro PT100

43 witSi zt2atd nepovoleno pro PT100

44 wtSi zt3 atd nepovoleno pro PT100

45 nej\tsi z t1, t2 a t3 nepovoleno pro PT100

46 nej\tsi ztl,t2 at4 nepovoleno pro PT100

a7 nejwtsi z t1, t3 a t4 nepovoleno pro PT100

48 nej\tsi z t2, t3 a t4 nepovoleno pro PT100

49 nejtsi ztl, 12, t3at4 nepovoleno pro PT100

»r E1.. 6»Typ regulace fisluSného regumiho vystupu rvl — rv6.
Hodnota | Funkce

0 Vzdy vypnuto

1 Vzdy zapnuto

2 Topeni

3 Chlazeni

4 Vysoky alarm

5 Nizky alarm

6 Nepouzito

7 Nulova zéna 1 (pro rvl a rv2 dle hodnolyt {), tato volba je platna pouze pro€ | a
potom se automaticky dosadi i @cE @

8 Nulova z6na 2 (pro rv3 a rv4 dle hodnotyt @), tato volba je platna pouze pwoé€ 3 a
potom se automaticky dosadi @cE 4

9 Dvoustupova nulova zoéna (rvi+rv3 a rv2+rv4 dle hodndiyt !), tato volba je platn
pouze pror € ! a potom se automaticky dosadi d& e, - € 3, - €Y

10 Cyklova

11 Vysoky alarm s cyklovanim

12 Nizky alarm s cyklovanim

13 Dle RTC s tydennim cyklem, s moznosti2ovych oken za 24 hodin

14 Zapnuto, pokud jeascitace nenulovy — zpozahy odpad

15 ReZim 13 a zarowgezim 14 (musi byt ¢asovém ok#é a nenulovytitac)

16 Rezim 13 nebo rezim 14 (musi bytibtasové okno nebo nenulovitad)

» Fr 1 .. B » Typ funkce fyzického vystupwRidici jednotka mze byt vybavena azep fyzickymi

vystupy a jednim zvukovym vystupem. Pro kazdy wystoiZzete v odpovidajicim parametru nastavit
jeho funkci dle nasledujici tabulky. Podle zvolémgékce dopeitate hodnotu a tu dosadite do parametru
piislusného vystupu.

sloupec 7 6 5 4 3 2 1 0
bitova 128 64 32 16 8 4 2 1 st
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mocnina
bit 7 6 5 4 3 2 1 0 £l
" T r
popis logika . Ioglka' rve rvs rv4 rv3 rv2 rvli ..b
zapnuti| vypnuti
priklad 1 0 0 0 0 1 0 1 1 11
piiklad 2 0 1 0 0 1 0 1 1 75
piiklad 3 1 0 0 0 1 0 1 1 139
piiklad 4 1 1 0 0 1 0 1 1 203

Ve sloupciclD..5zvolte, zda fslusny fyzicky vystugidici jednotky bude reagovat na stav reguieh
vystupi (stavy regulénich vystufi jsou vyhodnocovany podminkami zvolené regulacdepadvolené
regulani hodnoty podle paramétth e { —htbar E!— r EB).

Hodnota 1 znamen@, Ze se redalavystup bude vyhodnocovat, hodnota 0 znamen&ezeegulani
vystup nebude vyhodnocovat.

Ve sloupcich 6 a 7 zvolte logiku spinani a rozpindfslusného fyzického vystupu v zavislosti na
sepnuti nebo rozepnuti regtéch vystu rv.

sloupec 7 6
bitova | 1 »g 64
mocnina
bit 7 6
popis logika | logika

zapnuti | vypnuti

Fyzicky vystup sepne, pokud budou sepnuty vSeclyhyané
regula&ni vystupy rv.

Fyzicky vystup rozepne, pokud rozepne aléspeden vybrany
regul&ni vystup rv.

Fyzicky vystup sepne, pokud budou sepnuty vSeclghyané
regula&ni vystupy rv.

Fyzicky vystup rozepne, pokud rozepnou vSechnyatydreguléni
vystupy.

piiklad 3 1 0 Fyzicky vystup sepne, pokud bude alasjamen vybrany regutai
vystup rv sepnuty.

piiklad 4 1 1 Fyzicky vystup rozepne, pokud rozepnou vSechnyatydreguléni
vystupy rv.

piiklad 1 0 0

piiklad 2 0 1

Témito dwma hodnotami docilite ndsledujicich moZnosti vylooeni regulénich vystug:

Priklad 1: fyzicky vystup sepne, pokud budou vSechny regilarystupy rvl, rv2 a rv4 sepnuty,
fyzicky vystup rozepne, pokud alesp@den z reguknich vystug rvl, rv2 nebo rv4 rozepne.

Priklad 2: fyzicky vystup sepne, pokud budou vSechny regilarystupy rvl, rv2 a rv4 sepnuty,
fyzicky vystup rozepne, pokud rozepnou vSechny leégil vystupy rvl, rv2 a rv4.

Priklad 3 a priklad 4: fyzicky vystup sepne, pokud sepne algspalen z reguknich vystug rvl, rv2
nebo rv4, fyzicky vystup rozepne, pokud rozepnaectgy reguléni vystupy rvl, rv2 a rv4.

Vhodnou volbou paraméimuzete docilit vyhodnoceni jednéttené — vypdétené veléiny a ovladani
vice vystufh nebo naopak podle vicestenych - vypdétenych veltin mizete ovladat jeden vystup.
DalSi konkrétni giklady jsou uvedeny v kapitole 6.0.
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» oF !, 0fF2, of 3, o F4 »Posunuti stupnice — hodnota, kteraijgtena k nédrené hodndat sondou a
po té je zobrazena na displeji. Timto parametrermgegné korigovat délku vedeni k teplotni sénd
Rozsah je +/-10,0jednotek [°CJiipouziti vstui typu PT100 je pro 1. vstup F 2 a pro 2. vstupo F 4.

» 1u ! ..4 » Povoleni zobrazeni analogovych hodrot .. £4. V téchto parametrech iete potlait
zobrazeni analogovych hodnot v hlavnim zobrazeoku® vyuZzijetefidici jednotku jakoc¢asova

s cyklovanim, potom neni Zadouci zobrazovat ana®godnoty admito parametry je rizete vypnout.
0..kéd a hodnota se nezobrazuje, 1..k6d a hodeatalsrazuje.

» +c ! ..6 » Povoleni zobrazeriasi ¢asovai pro cyklovani vystup pii poruse sondy nebo cyklovani
cyklovati. Zobrazeni probih& v hlavnim zobrazeni v kédeow! .. 6 a ¢F ! .. 6. V kddech probih&a
odpaiet éasu v sekundéach. 0..kodas se nezobrazuje, 1..k0das se zobrazuje.

» L_ 1.4 » Zaatek rozsahu #tené veléiny. Zde nastavte hodnotu, kterd odpovida mininesabu.
Podle této hodnoty budggpaiitdna stupnice zobrazeni. (Tyka sedevsim proudovych a n#jovych
vstupi.) Pokud bude gtena hodnota pod hodnotou tohoto parametru, bude sispleji zobrazovat
L o. Pro teplotni vstupy je tato hodnota p&gnazana s rozsaherfigiroje.

» U _ 1 .4 » Konec rozsahu #itené veléiny. Zde nastavte hodnotu, ktera odpovida maxinasabu.
Podle této hodnoty budggpaiitdna stupnice zobrazeni. (Tyka sedevsim proudovych a n&jovych
vstupi.) Pokud bude gfena hodnota nad hodnotou tohoto parametru, buda displeji zobrazovaH ..
Pro teplotni vstupy je tato hodnota p&wvazana s rozsahertigiroje.

» r €5 » ROZLISENI teploty zobrazované na displeji. 0..bych stupnich, 1..po desetinach stipn

» Adr » ADRESA JEDNOTKY pro komunikaci po lince RS485. &da 0O je rezervovana pro servisni
Ucely. Rozsah adresy pro uzivatele je 1..127.

» r ot » Rotace zobrazeni. 0..na displeji bude cyklicky aabwvana pravaktualni hodnota veliny a
jeji kod oznéeni, 1..na displeji bude cyklicky probihat zobrdzefech ndienych nebo vyptienych
velicin a jejich kod, 2..na displeji éstane zobrazena pouze hodnotdslpSné velliny. Mezi
jednotlivymi velinami miZete pechazet kratkym stisknutim tlidka A.

» &b u » Perioda zaznamu dat do buffru v minutach. Datagéné vyist do natizeného systému.

» ob u » Povoleni zaznamu dat do buffrti pméné stavu vystup a dalSich systémovych nastaveni.
Bity 7 a 6 musi byt vZzdy nulové, takZze do tohotoapaetru nezapisujte hodnotét$i jak63.

Pokud chcete zaznamenavéisfusny vystup, nastavte jeho bit na 1. Pokud mat#aven na 0, nebude
zaznamenavan.

sloupec 7 6 5 4 3 2 1 0 | souet
bitova |4 »g 64 32 16 8 4 2 1

mochina obu
popis systém | systén] v5 user v4 v3 v2 vl

priklad 1 0 0 0 0 1 1 1 1 15

piiklad 2 0 0 1 0 0 0 0 0 32
priklad 0 0 32 16 8 4 2 1 63

Vypoctu

priklad 3 0 0 1 1 1 1 1 1 63

Ve sloupcich)..5nastavte bdi hodnotul pro zaznam zgmovych dat neb® pro nezaznamenavani.

V tadkupriklad 1 je uvedena konfigurace pro zaznamemovych dat vystupvl..v4

V radkupriklad 2 je uvedena konfigurace pro zaznamgmovych dat vystupub.

V tadkupriklad 3 je uvedena konfigurace pro zaznamemovych datvSech f#ti vystupi a bitu user.

V radku priklad vypoétu jsou uvedeny vipsluSnych sloupcichiisla, kterd musite 8ist v gipads, ze
chcete pislusny vystup zaznamenavat podle jeh@myn Vysledek ktery nastavite do parametru je ve
sloupci eb u. (32+16+8+4+2+1=63).

» S€¢c, Nin, Hod, dEn, dEE, NEc, rot » SlouZi k séizeni vnitknich zalohovanych hodin
realného ¢asu. Periodicky kontrolujte jejich nastaveni cca 1xza mesic a pripadné je sefidte.
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Pokud dojde po vypadku elektrického proudu k zastagni nebo nespravnému chodu reélnych
hodin, kontaktujte vyrobce nebo servis. Realné hody jsou zalohovany lithiovou baterii, jejiz

zivotnost je cca 5 let.

» EP S »Zmena hesla. Hodnotu kterou uvedete v tomto paramietkunusite zadatrppiistim gistupu
do tabulky s chramymi parametry heslem. (Pokud nemusite, ¢ida).

5.0 Popis programi
5.1vzdy vypnuto - 0

Pokud dosadite da‘igluSného parametrd € ! = ~ €6 hodnotu 8, bude dany regutai vystup rvl —
rvé vzdy rozepnuty, bude ¥gzen z regutmiho procesu, nebude reagovat na zadnghgmegul&nich

hodnot.

5.2vzdy zapnuto - 1

Pokud dosadite doriglusného parametrd € ! - ~ €6 hodnotu !, bude dany regutai vystup rvl —
rvé vzdy sepnuty, nebude reagovat na Zzadngnygmegul&nich hodnot.

5.3rezim piimy - topeni - 2

Pokud dosadite dotigluSného parametra € ! = ~ €6 hodnotue, bude dany regutai vystup rvl —
rvé regulovat v imém rezimu — topeni. To znamena, Ze pokud #gma reguléni hodnota bude
mensSi o diferenci, nez Zadana hodnota, régilaystup sepne. Pokud vyfiena reguléeni hodnota
dosahne zadané hodnoty nebo bude vyssi, raguigistup rozepne. Nové sepnuti regaidio vystupu
probshne az po uplynuti anticyklické prodlevy reguiého vystupu.

vypo étena
regula éni
hodnota

t r ‘I [OC] A

SP \
zadana
hodnota

7

At 1 [s] At
+—

Anticyklicky €as
At ![s]

5.4rezim invertovany - chlazeni - 3

regula €éni vystup rv1=off
H[s]
4_

Nejsou spin ény
regula éni podminky

Pokud dosadite dorigluSného parametra € ! = ~ €6 hodnotu 3, bude dany regutai vystup rvl —
rvé regulovat v invertovaném rezimu — chlazeni.Zhamena, Ze pokud vy§tena reguléni hodnota
bude tSi o diferenci, nez Zzadana hodnota, regnilaystup sepne. Pokud vy§iena reguléni hodnota
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dosahne zadané hodnoty nebo bude mensi, tedugstup rozepne. Nové sepnuti regaiko vystupu
probihne az po uplynuti anticyklické prodlevy reguléo vystupu.

vypo étena
regula éni
hodnota

tl'll[OC]“ /___\

VANV /

Zadana l N /

hodnota
\ b\\
. x\oé ><\<’
s & & & R
4 2 Z 4 L 20
6\' KAN é’\' KA'» ‘(/< AN A'»‘(/( L _
i R T regula éni vystup rvl=on
Z
H 7 77
regula €éni vystup rv1=off
ARt 1[s] ALt ![s]
—> — [ —»

Anticyklicky €as
AL ![s] Nejsou spin ény
regula éni podminky

5.5vysoky alarm — ptekroéeni prednastavené meze - 4

Pokud dosadite doriglusného parametra € { = ~ €6 hodnotu4, bude dany regutai vystup rvl —
rvé v rezimu vysokého alarmu, to znamend, Ze pokymbctena reguléni hodnota bude vysSi, nez
Zadana hodnot& P ! — SP§, zap@ne se odpitavat prodleva alarm@ & ! — AR E 6, a pokud Bhem
tohotocasového Useku vyptena reguléni hodnota neklesne pod Zadanou hodnotu sepne Ipoutip
prodlevy regulani vystup. K jeho rozepnuti dojde, jakmile vypena reguléni hodnota klesne o
diferencied ! - £d6.

A

vypo étena
regula €ni .
hodnota Z|Ioozd éni
o alarmu

Er i [°C] Ak | :alarm ,

SP -
zadana / /// diference '
hodnota v alarmu td!

alarmu \
regula éni vystup
///// rvl=on

regula éni vystup
rvl=off

5.6 nizky alarm — podkroéeni pirednastavené meze - 5

Pokud dosadite dofigluSného parametrad € ! = ~ €56 hodnotu 5, bude dany regutai vystup rvl —
rvé v rezimu nizkého alarmu, to znamena, Ze pokgbdtena reguléni hodnota bude nizsi, nez zadana
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hodnotaSP ! - SP§, zap@&ne se odpdtavat prodleva alarm@® & ! — ALt 6, a pokud Bhem tohoto
casového Useku vyptena reguléni hodnota nestoupne nad Zadanou hodnotu sepneplyouti
prodlevy reguléni vystup. K jeho rozepnuti dojde, jakmile vyfena reguléni hodnota stoupne o
diferencied ! - £d6.

A
vypo étena
regula éni
hodnota

Er ! [C] e
\\ W 1 diference
<P vaamu tdi
hodnota <
alarmu T OREL | >

zpozd éni alarm
alarmu

A4

regula éni vystup

///// rvl=on

regula éni vystup
rv1=off

5.7 NEPOUZITO — vZdy vypnuto - 6

Pokud dosadite dofigluSného parametra € ! = ~ €6 hodnotub, bude dany regutai vystup rvl —
rvé vzdy rozepnuty.

5.8 nulova zéna 1 pro vypdtenou requlaéni hodnotu - € ! -7

Pokud dosadite do parametwi€ ! hodnotu 3, automaticky se dosadi do parametrlE @ taktéz
hodnota 7. Tim se zvoli pro reguai vystupy rvl a rv2 rezim nulové zény 1. Velikostlové zény 1
nastavte v parametrwdb !. Zadanou hodnotu nastavte v parame§W® !. Déale zvolte diference
regula&nich vystufi rvl a rv2 v parametreclt d ! a £d2. Pro spinani regutaich vystug plati i
splrni podminky odpé&u anticyklickéhotasuRE t a REC.

regula €éni vystup
rv1=off
regula €éni vystup
rv2=off

. regula éni vystu
nulova zéna 1 g ystup

regula éni vystup

rvli=on . db e rv2=on
| > . .
diference diference o Vypo ctena
rvl SP o £ i [°C] regula éni
zadana hodnota
hodnota

) regula €ni vystup
rv1=off

regula éni vystup .
rv2=off

5.9 nulova zéna 2 pro vypdtenou requlaéni hodnotu - € 3-8

Pokud dosadite do parametrsi€ 3 hodnotu 8, automaticky se dosadi do parametiE 4 taktéz
hodnota8. Tim se zvoli pro regutai vystupy rv3 a rv4 rezim nulové zény 2. Velikostlové zony 2
nastavte v parametrwdb. Zadanou hodnotu nastavte v paramef® . Déle zvolte diference
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regula&nich vystug rvl a rv2 v parametreclt d 3 a £ dY. Pro spinani regutaich vystug plati i
splreni podminky odpé&u anticyklickéhotasuRE 3 a At Y.

regula €ni vystup

rv3=off
regula €ni vystup
regula €éni vystup r\:14u—|c;f$é z6na 2 regula €éni vystup
rv3=on R db o . rvd=on
“ > f o >
£d3 /////W Edy
| > . .
diference diference o7 VYPO Ctena
rv3 SP2 g trc [°C] regula éni
Zadana hodnota
hodnota
) regula éni vystup
rv3=off

regula éni vystup .
rv4=off

5.10nulovéa zéna dvoustugiova pro vypoétenou requlaéni hodnotu ~ E 1 -9

Pokud dosadite do parametfltE ! hodnotu 8, automaticky se dosadi do pararietrée, r € 3, - €Y
taktéZ hodnotaS. Tim se zvoli pro regutai vystupy rvl, rv2, rv3 a rv4 rezim nulové dvoystové
z6ny. Velikost nulové zony nastavte v parame#tt |. Zadanou hodnotu nastavte v paramesr@ !.
Dale zvolte diference reguiaich vystug rvl, rv2, rv3 a rv4 v parametrechd !, £dée, £d3 a
tE dY. Pro spinani regutaich vystuf plati i splréni podminky odpé&u anticyklickéhocasu R E ¢,
Rt2, At 3 aRtM.

regula €ni vystupy
rvl, rv2 rv3 arvd

la éni Vst jsou off la &ni Vst
regula éni vystup A regula éni vystup
vl=on ‘ nqu;/g z’ona 1 ) v2=0n
regula €ni vystup <) Ed . Ed 3' « » regula €éni vystup
rv3=on td 3 ' tdH rv4d=on R
r . vypo étena
5P ‘.ﬁagana tri[°C] regula éni
L odnota hodnota
regula éni vystup
rv1=off regula €éni vystup
rv2=off
) regula €éni vystup >
rv3=off regula &ni vystup
rv4=off

5.11¢asova - 10

Pokud dosadite do parametwi€ ! — ~ E6 hodnotu {8, bude dany regutai vystup rvl — rvé
v rezimu cyklovani. Dobu zapnuti nastavte v para@cbtc n! - ¢ nb. Dobu vypnuti nastavte
v parametreche £ { = ¢ F 6. Obacasy se nastavuji vjednotkaahn i-dnb a JFI-JFB6. Déle
muzete povolit nebo zakazat zobrazeni aktualdédsu do zrény stavu regukniho vystupu. Tuto volbu
provedete v parametrecte ! - 1¢ 6. Pokud nechcete zobrazovat aniremé a vyp&tené hodnoty (v
piipact Ze pouZzijete Pstroj bez vstupnich sond jen jako cykldyamizete zakdzat zobrazeni hodnot
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E! - EY pomoci parameiriu ! = 1o 4. Obdobr navolte parametr vygtenych regulénich hodnot
hEl - hES.
<« <
/Oé //o<< //Oe //O<< //Oe
& & & & &
cnf[S]“ cFi[s] ‘Acnﬁ[S]“ cFl[s] ‘Acnﬁ[s]‘

5.12Vysoky alarm s cyklovanim - 11

Pokud dosadite do parametwi€ ! - ~ E6 hodnotu ! {, bude dany regutai vystup rvl — rv6
v rezimu vysokého alarmu. Pokud dojde k reakcimalgrbude regulai vystup rvl — rv6 cyklovat
podle gednastavenyckiasi a jednotek ven! = ¢nb, ¢F! - c¢Fb, Jnil-dnb, JFI-JFBE.
Déale miZzete povolit nebo zakazat zobrazeni aktualddsu do zrény stavu regukniho vystupu. Tuto
volbu provedete v parametrecte ! - ¢ 6. Pokud nechcete zobrazovat anéiemé a vypétené
hodnoty (v pipadt Ze pouZijete fistroj bez vstupnich sond jen jako cykldyamizete zakazat
zobrazeni hodnot ! - &4 pomoci parameir.uv ! = v 4. Obdobi navolte parametr vygtenych
regula&nich hodnoth & ! —= ht6.

5.13Nizky alarm s cyklovanim - 12

Pokud dosadite do parametri€ ! — ~ E6 hodnotu {2, bude dany regutai vystup rvl — rvé
v rezimu nizkého alarmu. Pokud dojde k reakci alarbude regukni vystup rvl — rv6 cyklovat podle
piednastavenycliadi a jednotek ven! - e€¢nb, cF! - cF6, Jnil-dnb, JFI-JFB. Dale
muzete povolit nebo zakazat zobrazeni aktualdédsu do zrény stavu regukéniho vystupu. Tuto volbu
provedete v parametrecte ! - ¢ 6. Pokud nechcete zobrazovat aniremé a vypétené hodnoty (v
piipadt Ze pouzijete fistroj bez vstupnich sond jen jako cykldyamiZete zakazat zobrazeni hodnot
E! - EY pomoci parameiriu ! = 1o 4. Obdobr navolte parametr vygtenych regulénich hodnot
hEl - htSb.

5.14 Spinani dle RTC s tydennim cyklem s moznosti&sovych oken za 24 hodin - 13
Pokud dosadite do parametritE | = ~ £€6 hodnotu

5.15Zapnuto, pokud je éaséitaée nenulovy — zpozény odpad - 14
Pokud dosadite do parametritE | = ~ £€6 hodnotu

5.16Nizky alarm s cyklovanim - 15
Pokud dosadite do parametritE | = ~ £6 hodnotu

5.17Nizky alarm s cyklovanim - 16
Pokud dosadite do parametfltt ! —= ~ €6 hodnotu

6.0 Piriklady pouZiti
Podle zvolené konfigurace je mozné jednou raegilaodnotou spinat vice vystupebo naopak vice
regulanimi hodnotami spinat jeden vystup. Nasledtiklpdy moznych nastaveni.

6.1 Rizeni topeni ve 4 nezavislych zénéch s 1 centralni@rpadlem
(Pouziti nap. ovladani 1 kotle atyt cerpadel do jednotlivychévi).
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Kazdéa z6na ma svoji #fenou, Zzadanou hodnotu, diferenciasy pro cyklovaniip poruse sondy.

Prvni zor odpovida vstup t1 a vystup v1. Druhé g@adpovida vstup t2 a vystup v2. Atd.

Do 5P !-5PY zadejte zddané hodnoty pro jednotlivé zény. Bd !-td4Y zadejte diference
jednotlivych zén. VLS 1-L5Y4 a HS!I-HSY mizete omezit meze nastaveni zadanych hodnot.
V At I-ARtHY nastavte anticyklické prodlevy. ¥ ni-cnY, cFl-cFY, Jdnl-dnY, JFI-JFY
muzete nastavitasy a jejich jednotky pro cyklovani ¥ipadt poruchy sondy. Vhodnym nastavenim
docilite trvalého vypnuti nebo zapnuiti poruse sondy.

V ht!-htHY nastavte typ regutai hodnoty. Pro tuto aplikaci budét! = |, hte = ¢,
hE3 = 3, htY = 4. V r El-r EY nastavte typ regulace. Pro tuto aplikaci budg!-- EY4 = 2
(topeni — pimy rezim).

V Fr I-F Y nastavte typ funkce fyzickych vystupl-v4 a to tak, zeFr ! = {, Frd = 2, Fr 3

= Y4, FrY = B. Fr Snastavte na hodnot@8 7. Tato hodnota Zisobi sepnuti vystupu v5isepnuti
kteréhokoliv z vystuf v1-v4 a rozepnuti vystupu vFipozepnuti vSech vystups1-v4.

6.2 Pétistupnovy requlator v invertovaném rezimu (chladi) (zvukay alarm)

(Pouziti nap. ovladani az 5 ventilatbma kondenzani jednotce podle 1 &ené hodnoty tlaku nebo
teploty kondenzatoru).

Do 5P !-5PS nastavte hodnoty, tlaku nebo teplotii, kierych maji jednotlivé vystupy vypinat.

K sepnuti pislusného vystupu dojde, pokudimna hodnota vzroste o diferenci nastavenou

v parametrectt d {-£ d 5.

V At I-AtS nastavte anticyklické prodlevy. ¥ ni-cnS, cFl-cFS5, Jdni-dnS, JFI-JFS
muzete nastavitasy a jejich jednotky pro cyklovani ¥ipadt poruchy sondy. Vhodnym nastavenim
docilite trvalého vypnuti nebo zapnuiti poruse sondy.

V ht {-htS nastavte typ regudai hodnoty. Pro tuto aplikaci budet {-htS = |, protoZze ndfena
hodnota bude na vstupu t1.

V r £ !-r ES nastavte typ regulace. Pro tuto aplikaci bud&!-- €S5S = 3 (chlazeni — invertovany
rezim).

V Fr I-Fr S nastavte typ funkce fyzickych vystupl-v5 a to tak, zeFre ! = |, Fr2 = 2, Fr 3
=Y Fr4 =8 FFS5 = 16

V pripact pozadavku na zvukovy alarntiprekroieni maximalniho tlaku nebo teploty je moZné do
§ P 6 nastavit hodnotu, ktera bude-figkraiena, spusti se odgitavani prodlevy zvukového alarmu. Po
uplynuti prodlevy alarmu bude spéda zvukova signalizace. dena hodnota musi klesnout o diferenci

t db, aby alarm odezh Nastavtehtb = |, rE6 = Y (vysoky alarm),Rt ! = prodleva alarmu
v sekundachfFr6 = 3¢.

PreruSovany zvukovy alarmiete nastavit volbow €6 = ! ! a nastavenimifsluSnychéasi sepnuti
a vypnuti.

6.3 Requléator s nulovou zénou s alarmem minima a maxima

Mé&rena — regulovana hodnota budérpérem z hodnoty t1 a t2. Proto nastave ! = | 7. Déle
zvolte - €1 = 7. Systém automaticky nastaviE@ = 7. Tim se zvoli nulova zéna pro regiia
vystupy rvl a rv2. DoSP ! nastavte pozadovanou hodnotu. [Bd ! nastavte $ku nulové zony.
Hodnota nulové zény jeétena na poloviny. Polovina je ¢ena pro rezim ijimy a polovina pro rezim
invertovany. Dale zvolte diference regtiéch vystufi £d ! a £d2. Kazdy vystup mize mit jinou
diferenci, @i které bude zapinat. Nastavéer ! = fa Fr@ = 2. Tim zvolite pro regulaci nulové
z6ny vystup 1 proifmy rezim (topeni) a vystup 2 pro invertovany reZchlazeni). Zvolte VAt | a
At 2 anticyklické prodlevy.

Pro funkci alarmu minima a maxima zvolie€3 = Y a rEY = S Po té nastavte pozadované
hodnoty alarm do SP 3 a 5PY4 a jejich diference datd 3 a £d4. Do paramefr At 3 a RtY
nastavte zpozuhi reakce alarmu po jeho vzniku. Fyzicky vystuprrala zvolte v parametriF 5 =
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140. Tato hodnota zatuwje vyhodnoceni obou alatmvystupem v5. Vystup sepne, pokud dojde
k alesp@ jednomu z obou alanina rozepne po odezni vSech alarrin

Nastaveni miZzete je&t kombinovat se zvukovym alarmem, s cyklovanim nieboystupy nulové zony.
Vhodnym nastavenim je mozné sepnout alarm, jen kayie nafiklad sepnut imy vystup nulové
zbény a bude spéma podminka alarmu.

7.0 Poruchové stavy
7.1 Chybova hldSeni
» Lo, Hi» Poruchy vstupnich sond nebo v§temych regulénich hodnot. Sonda nebo vedeniza byt
pieruSsené nebo zkratované. Odstiea picinu poruchy. Po odstrani poruchy pejde gistroj do
normalniho regukiniho rezimu. V pipad zobrazeni ve vypdenych regulénich hodnotach budefips
velky rozdil mezi zpracovavanymi hodnotami. Okephati, Ze maximalni rozdil zpracovavanych hodnot
muze byt v rozsahu -999,0 .. +1999,0;.

7.2 Cinnost p¥i poruse
» F¥i poruSe vstupni sondy nebo vypené reguléni hodnoty pejde gislusny reguléni vystup do rezimu
nastaveného v parametreeln ! = ¢nb6 ,cF! - c¢F6, Jnil - Jnb ,JF! - JFB.Toznamena,
Ze pgislusny reguleni vystup niize byt trvale vypnuty, trvale zapnuty nebdze cyklovat. Zarove se
zobrazuji pislusné hodnotyadi, které musi uplynout do zZmy stavu vystupu.

Vyroba a servis: Prodej:

MIRES CONTROL s.r.o.
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